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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

6 RISK OF ELECTRIC SHOCK I
DO NOT OPEN ®

WARNING: T0 REDUCE THE RISK OF FIRE OR ELECTRIC SHOCK,
DO NOT EXPOSE THIS APPLIANCE TO RAIN OR MOISTURE.

AVIS: RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE - NE PAS OUVRIR

CAUTION: T0O REDUCE THE RISK OF ELECTRIC SHOCK,
GROUNDING OF THE CENTRE PIN OF THIS PLUG MUST BE MAINTAINED.

THIS DEVICE COMPLIES WITH PART 15 OF
THE FCC RULES. OPERATION IS SUBJECT
TO THE FOLLOWING TWO CONDITIONS:
(1) THIS DEVICE MAY NOT CAUSE HARMFUL
INTERFERENCE, AND (2) THIS DEVICE MUST
ACCEPT ANY INTERFERENCE RECEIVED,
L

INCLUDING INTERFERENCE THAT MAY
CAUSE UNDESIRED OPERATION.

Niebezpieczenstwo!

Symbol btyskawicy w trojkacie ostrzega o obecnosci wysokiego napiecia, niezaizolowanych
przewodoéw i stykow wewnatrz urzadzenia, ktérych dotkniecie moze spowodowac $miertelne
porazenie pragdem elektrycznym.

Ostrzezenie!
Znak wykrzyknika w tréjkacie w dokumentacji urzadzenia informuje o waznych wskazéwkach
dotyczacych obstugi i serwisowania urzadzenia.

Nalezy uwaznie przeczyta¢ ponizsze informacje dotyczace bezpieczenstwa.
Niniejszy dokument nalezy przechowywac w bezpiecznym miejscu.

Nalezy przestrzega¢ wszystkich ostrzezen.

Nalezy stosowac sie do wszystkich instrukcji.

Nie uzywac urzadzenia w bezposredniej bliskosci wody.

Do czyszczenia urzadzenia uzywac wytacznie suchej $ciereczki.

No oMb R

Nie zakrywac otwordéw wentylacyjnych. Podczas instalacji urzadzenia nalezy zawsze

postepowac zgodnie ze wskazéwkami producenta.

Nie instalowac urzadzenia w poblizu grzejnikdw, piecow ani innych zrédet ciepta.

9. Uwaga: urzadzenie moze by¢ zasilane wytacznie z gniazdka elektrycznego z uziemieniem.
Nie wolno eliminowa¢ funkcji potaczenia uziemiajagcego w dotgczonym do urzadzenia
przewodzie zasilajgcym. Jesli wtyczka przewodu zasilajgcego nie pasuje do gniazdka,
nalezy skontaktowac sie z elektrykiem.

10. Nalezy zapewnic, aby przewdd zasilajgcy byt poprowadzony w taki sposéb, aby nie mozna
byto na niego nadepna¢. Nalezy zadba¢ o to, aby przewdd zasilajacy nie zostat zgnieciony
— zwtaszcza w poblizu ztacza po stronie urzadzenia oraz wtyczki sieciowe;.

11. Nalezy uzywac wytacznie akcesoriow/rozszerzen do urzadzenia, ktére zostaty
zatwierdzone przez producenta.

12. W przypadku zagrozenia wytadowaniami atmosferycznymi lub dtuzszego okresu
nieuzywania urzadzenia, nalezy odtgczy¢ je od zasilania. Powyzsza wskazowka nie ma
zastosowania, jesli urzadzenie stanowi czes$¢ dzwiekowego systemu ostrzegawczego!

13. Wszystkie czynnosci serwisowe i naprawy urzadzenia powinny by¢ wykonywane przez

odpowiednio przeszkolonego pracownika serwisu. W przypadku jakiegokolwiek

uszkodzenia urzadzenia, w tym uszkodzenia przewodu zasilajgcego lub jego wtyczki,



dostania sie do wnetrza urzadzenia ptynu lub obcego przedmiotu, zalania urzagdzenia
przez deszcz lub jego zamoczenia, upuszczenia urzadzenia lub jego nieprawidtowego
dziatania, nalezy niezwtocznie wykona¢ odpowiednie czynnosci serwisowe.

14. Nalezy zadbac o to, aby do wnetrza urzadzenia nie przedostaty sie krople wody ani mgta
wodna. Nie stawia¢ na urzadzeniu naczyn z ptynami, takich jak wazony czy naczynia z
napojami.

15. Aby miec¢ pewnosc, ze urzadzenie nie znajduje sie pod napieciem, nalezy odtaczy¢ je od
zasilania.

16. Podczas instalacji urzadzenia nalezy zapewni¢ swobodny dostep do wtyczki przewodu
zasilajagcego.

17. Nie stawia¢ na urzadzeniu zrodet otwartego ognia (np. zapalonych $wiec).

18. Urzadzenie jest sklasyfikowane w kategorii | STOPNIA OCHRONY i musi by¢ podtgczone
do gniazda elektrycznego z uziemieniem.

Przestroga!

Nalezy uzywac wytacznie wozkdéw, statywow, wspornikdw lub mocowan zakupionych wraz z
urzadzeniem i zatwierdzonych przez producenta. W przypadku przewozenia urzadzenia na
wozku nalezy uwazac, aby nie doszto do jego wywrdcenia, ktére moze spowodowac obrazenia
lub szkody materialne.

WAZNE INFORMACJE DOTYCZACE SERWISOWANIA

Przestroga!

Niniejsze informacje dotyczace serwisowania sg przeznaczone wytgcznie dla
wykwalifikowanych pracownikdw serwisu. Aby unikna¢ porazenia pradem elektrycznym nie
nalezy wykonywac zadnych czynnosci konserwacyjnych, ktére nie zostaty opisane w instrukcji
obstugi, bez posiadania odpowiednich kwalifikacji. Wszystkie czynnosci serwisowe i naprawy
urzadzenia powinny by¢ wykonywane przez odpowiednio przeszkolonego pracownika serwisu.

1. Wszelkie czynnosci zwigzane z naprawg urzadzenia muszg by¢ wykonywane zgodnie z
wymogami bezpieczenstwa normy EN 60065 (VDE 0860).

2. W przypadku wykonywania prac przy otwartym urzadzeniu, ktore jest podtgczone do
zasilania sieciowego, nalezy obowigzkowo uzywac transformatora separujgcego.

3. W przypadku jakichkolwiek modyfikacji urzgdzenia z wykorzystaniem zestawow
rozszerzeniowych, przetgczania napiecia sieciowego lub innych modyfikacji, urzadzenie
musi by¢ odtgczone od napiecia.

4. Minimalna odlegto$¢ miedzy elementami znajdujacymi sie pod napieciem a metalowymi
czesciami, ktére moga by¢ dotkniete (np. metalowa obudowa), lub miedzy biegunami
zasilania musi w kazdym przypadku wynosi¢ co najmniej 3 mm.

5.  Minimalna odlegtos¢ miedzy elementami znajdujgcymi sie pod napieciem a elementami
obwodu, ktdre nie sg podtaczone do zasilania (pomocniczymi), musi w kazdym przypadku
wynosi¢ co najmniej 6 mm.

6. Specjalne elementy, ktéore na schemacie potaczen (uwaga) sg oznaczone symbolem
bezpieczenstwa, moga by¢ wymienione wytgcznie na oryginalne czesci.

7. Niedopuszczalne jest wprowadzanie nieuprawnionych zmian w obwodach elektrycznych
urzadzenia.

8. Nalezy przestrzegac stosowania srodkéw bezpieczenstwa okreslonych przez odpowiednie
organizacje branzowe i majacych zastosowanie w miejscu wykonywania naprawy. Dotyczy
to rowniez charakterystyki i konfiguracji miejsca pracy.



9. Nalezy przestrzegac zalecen dotyczacych obchodzenia sie z podzespotami MOS.

Niebezpieczenstwo!

ELEMENT ODPOWIEDZIALNY ZA BEZPIECZENSTWO (WYMIENIAC TYLKO NA ORYGINALNA
CZESC)

Przestroga!
Nieprawidtowa wymiana baterii grozi eksplozja. Do wymiany nalezy uzy¢ baterii tego samego
typu lub odpowiednika.




Kroétki opis

DPM 8016 to modutowa sieciowa jednostka centralna systemu PROMATRIX 8000. System
mozna dostosowac do potrzeb uzytkownika poprzez wykorzystanie osmiu gniazd do modutow
wejs¢ lub wyj$¢ audio, albo modutu managera komunikatow cyfrowych. Jednostka DPM 8016
oferuje wszystkie niezbedne funkcje audio i odpowiada za sterowanie catym systemem
PROMATRIX 8000 i monitorowanie go. Pojedyncze urzadzenie DPM 8016 moze sterowac
maksymalnie 16 stacjami wywotawczymi i 500 obwodami gtosnikowymi. W wiekszych
systemach istnieje mozliwos$¢ potaczenia do dziesieciu jednostek sterujacych DPM 8016 za
posrednictwem cyfrowej magistrali audio (sterujacej).



3 Opis systemu
W niniejszym rozdziale opisano podstawowa konfiguracje systemu PROMATRIX 8000 i jego
najwazniejsze funkcje. Ponizszy schemat blokowy przestawia system PROMATRIX z jednostka
centralng DPM 8016, stacjami wywotawczymi, urzgdzeniami audio, wzmacniaczami, zrodtem
zasilania, kartami przekaznikowymi i obwodami gtosnikowymi, a takze kartami sterujgcymi dla

sygnatéw zewnetrznych.

;3 ] AUDIO SOURCE
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— AUDIO (100 V)
—PCA

Rysunek 3.1: PROMATRIX 8000
Ogodlny opis
DPM 8016 to modutowa sieciowa jednostka centralna systemu PROMATRIX 8000. System
mozna dostosowaé do wymagan systemowych poprzez wykorzystanie o$miu gniazd do
modutow wejs¢ lub wyjs¢ audio, albo modutu managera komunikatéw cyfrowych. Jednostka
DPM 8016 oferuje wszystkie niezbedne funkcje audio i odpowiada za sterowanie catym
systemem PROMATRIX 8000 i monitorowanie go. Rodzaj i liczba podtaczonych zrodet dzwieku,
wzmachniaczy i kart przekaznikowych jest bardzo zréznicowana i mozna jg dostosowac do
indywidualnych wymagan. Pojedyncze urzadzenie DPM 8016 moze sterowa¢ maksymalnie



16 stacjami wywotawczymi i 500 strefami. W wiekszych systemach istnieje mozliwosc
potaczenia az dziesieciu jednostek sterujacych DPM 8016 za posrednictwem cyfrowej
magistrali audio (sterujacej). Wejscia i wyjscia sterujgce moga by¢ wykorzystywane do
sterowania funkcjami i monitorowania ich oraz umozliwiaja przetwarzanie i generowanie
sygnatow zaréwno na poziomie logicznym, jak i analogowym. Konfiguracje przeprowadza sie
na komputerze PC przy uzyciu oprogramowania IRIS-Net, ktére zapewnia réwniez dostep do
dokumentacji systemu i zadanego interfejsu uzytkownika. Konfiguracje mozna zmieni¢ w
dowolnej chwili i dostosowac jg do nowych warunkéw bez koniecznosci modyfikacji instalacji
systemowej. Komputer jest niezbedny tylko do wczytania lub zmiany konfiguracji. Nie musi by¢
podtagczony podczas uzytkowania systemu. Jednak w wielu przypadkach podtaczony na state
komputer moze petni¢ przydatne funkcje — np. zapewnia¢ dostep do informacji o stanie
systemu oraz do raportow z rejestru, mozliwos¢ sterowania w czasie rzeczywistym gtosnikami
i parametrami dzwieku, a takze przeprowadzania zdalnej diagnostyki i konserwacji za
posrednictwem sieci. Interfejs uzytkownika moze by¢ dostosowany do indywidualnych potrzeb
i mozliwe jest przypisanie do 32 poziomdéw haset.

Kierowanie sygnatu audio

Jednostka sterujgca DPM 8016 ma wbudowang matryce audio 36 x 16. Dostepnych jest
maksymalnie 16 wejs¢ lokalnego sygnatu audio, 4 wewnetrzne generatory oraz

16 opcjonalnych wejs¢ sieci CobraNet. Wyjscia matrycy moga by¢ wykorzystane jako wyjscia
lokalnego sygnatu audio lub opcjonalnie udostepnionych za posrednictwem sieci CobraNet.
Oznacza to, ze réwnolegle moze by¢ wykorzystywanych i podtaczonych do wzmacniaczy

16 kanatéw audio. Kazdy obwdéd gtosnikowy moze by¢ podtgczony wraz z wyjsciami
wzmacniaczy za posrednictwem matrycy przekaznikowej, co umozliwia obstuge 500 stref
nagtosnieniowych. Jednostka DPM 8016 zarzadza sygnatami audio i przekazuje je wedtug
priorytetu. Oprdécz stacji wywotawczych do wejsé¢ audio moga by¢ podtaczone inne Zrodta
dzwieku, takie jak mikrofony, stoty mikserskie, odtwarzacze CD, odtwarzacze MP3, tunery itp.
W celu zapewnienia optymalnego dopasowania dostepnych jest wiele réznych rodzajéw ztgczy.
Przetwarzanie dzwieku

Jednostka DPM 8016 jest wyposazona w odrebne regulatory gto$nosci z funkcjg wyciszenia
dla kazdego wejscia i wyjscia audio. W celu zapewnienia optymalnej regulacji zrodet sygnatu
audio kazde wejscie audio jest wyposazone w 3-pasmowy korektor oraz kompresor. Natomiast
kazde wyjscie jest wyposazone w 5-pasmowy korektor i ogranicznik. W przypadku korektoréw
operator ma do wyboru sze$¢ réznych rodzajéw filtrow dla kazdego filtra pasma (szczytowy,
potkowy dolnozaporowy, potkowy gérnozaporowy, gornoprzepustowy, dolnoprzepustowy,
wszechprzepustowy). Poziomy gtosnosci, parametry filtrow itp. ustawia sie podczas
konfiguracji na komputerze PC. Mozna je réwniez zmieni¢ w czasie rzeczywistym podczas
uzytkowania systemu, korzystajac z graficznego interfejsu uzytkownika, specjalnych
przyciskow dla stacji wywotawczych lub zewnetrznych elementéw sterujacych.

Generatory sygnatow

Jednostka DPM 8016 jest wyposazona w cztery generatory sygnatow: dwa niezalezne
generatory sygnatéw alarmowych oraz dwa niezalezne generatory sygnatéw gongow. Operator
ma do wyboru 24 rodzaje alarméw i szes¢ rodzajow gongow, ktdre sg zaprogramowane
fabrycznie.

Stacje wywotawcze

Stacje wywotawcze z serii DPC 8000 sg wykorzystywane gtéwnie do nadawania komunikatow
gtosowych, ale umozliwiajg takze reczne sterowanie systemem PROMATRIX 8000. Dostepne
funkcje stacji wywotawczych obejmujg wybdr obwoddéw/stref, komunikaty gtosowe, alokacje
programow, uruchamianie gongdéw i sygnatow alarmowych, a takze odtwarzanie wiadomosci
poczty gtosowej. Mozliwe jest jednak rowniez uzywanie specjalnych polecen w celu sterowania



gtosnosciag, wyboru monitorow, przetgczania zaprogramowanych ustawien, sterowania
os$wietleniem, wyswietlaczami funkcyjnymi itp. Stacje wywotawcze moga wiec by¢ réwniez
skonfigurowane na potrzeby ogolnych funkcji sterowania. Jesli komunikat ma by¢ przekazany
przez obwéd gtosnikowy, ktory jest juz zajety, system generuje powiadomienie o zajetosci —
miga niebieska kontrolka stanu zajetosci (BUSY). Jeéli dana stacja wywotawcza ma przypisany
wyzszy priorytet, moze przerwa¢ wywotanie o nizszym priorytecie z innej stacji wywotawczej/
innych sygnatéw. System oczywiscie ma odpowiednie zabezpieczenia dotyczace tej funkcji —
wybierajgc obwdd, uzytkownik jest powiadamiany o jego zajetosci (przed przerwaniem
wywotania) przez migajaca kontrolke BUSY (stan zajetosci). Uzytkownik moze wiec
zdecydowac, czy natychmiast przerwac sygnat, czy zaczekac do korica aktywnego komunikatu.
Kazdy przycisk wyboru strefy jest wyposazony w dwie kontrolki: zielona, ktora sygnalizuje
aktualny wybor, oraz z6tta, sygnalizujaca aktualny stan strefy (zajeta, wolna, aktywny alarm).
Informacje systemowe lub komunikaty o btedach moga by¢ wyswietlane na podswietlanym
wyswietlaczu graficznym stacji wywotawcze;j.

Wejscia i wyjscia sterujace

System PROMATRIX 8000 jest wyposazony w analogowe i cyfrowe wejscia oraz wyjscia
sterujgce. Wejécia sterujagce umozliwiajg potaczenie z systemami sygnalizacji pozarowej,
systemami sygnalizacji wtamania i napadu albo pulpitem sterowniczym. Mozliwe jest rowniez
podtaczenie zewnetrznych przetacznikow, jednostek sterujgcych lub nadajnikéw impulsowych,
albo odbieranie komunikatow wyjéciowych z urzadzen zewnetrznych (zasilacza, wzmacniaczy
mocy itp.). Wyjscia sterujace umozliwiajg uzytkownikowi wtaczanie/wytgczanie zewnetrznych
urzadzen, wyzwalanie sygnatéw i zdarzen, zdalne sterowanie drzwiami, bramami i roletami,
generowanie poziomu analogowego do sterowania no$nikami itp.

Sterowanie automatyczne

Jednostka DPM 8016 jest wyposazona w kwarcowy zegar czasu rzeczywistego, ktory moze byc¢
przetagczony do dziatania w trybie zegara radiowego DCF77 z wykorzystaniem opcjonalnej
anteny (odbiornik radiowy NRS 90193). Zegar systemowy automatycznie rozpoznaje lata
przestepne; w trybie zegara DCF77 przetacza sie rowniez automatycznie na czas letni i
zimowy. Zegar systemowy moze sterowac¢ maksymalnie 40 zewnetrznymi zegarami wtérnymi.
W tym celu jednostka DPM 8016 ma wbudowane specjalne wyjscie dla impulséw przetacznika
polaryzacji, ktore jest zabezpieczone przed zwarciem. W przypadku wykrycia réznicy czasu
miedzy zegarami wtérnymi a zegarem systemowym, np. na skutek awarii zasilania lub recznej
zmiany czasu, zegary wtorne sg automatycznie regulowane. Zegar systemowy wraz z funkcja
kalendarza moze by¢ wykorzystywany do uruchamiania funkcji gongu na przerwe, tta
muzycznego, sterowania brama, sterowania o$wietleniem itp. Funkcje te mogga by¢
zaprogramowane na okreslone dni, ale moga by¢ rowniez uruchamiane w cyklu godzinnym,
dziennym, tygodniowym, miesiecznym i rocznym. Istnieje mozliwos¢ wprowadzenia
maksymalnie 500 zdarzen sterowanych czasowo. Funkcje i parametry moga by¢ potgczone w
wewnetrznej sekwencji. Uktad TaskEngine w jednostce DPM 8016 zapewnia dostepnos¢
interfejsu graficznego, ktéry pozwala uzytkownikowi indywidualnie taczy¢ procesy. Przyktadem
moze by¢ sygnat gongu, ktéry ma by¢ emitowany z okreslong gtosnoscia i priorytetem w
okreslonych grupach wywotan, i ktory jednocze$nie uaktywnia wyjscie sterujace. W tym
przypadku proces sktada sie z blokéw funkcji ,gong” i ,,wyj$cie analogowe” potgczonych z
takimi parametrami, jak rodzaj gongu, poziom gtosnosci, numer priorytetu, numer grupy
wywotan, a takze typ i numer wyjécia sterujacego. Procesy moga by¢ inicjowane za pomoca
specjalnych przyciskdw funkcyjnych na stacjach wywotawczych lub za posrednictwem wejs¢
sterujacych; moga byc réwniez powigzane z zegarem lub datami w kalendarzu.



Interfejsy

Oprocz wejsc i wyjse sterujagcych system PROMATRIX 8000 jest réwniez wyposazony w inne

interfejsy. Stacje wywotawcze podtgcza sie do jednostki DPM 8016 za posrednictwem

magistrali PCA (standard magistrali CAN). Za posrednictwem jednej magistrali PCA mozna
podtaczy¢ do czterech stacji wywotawczych. Jednostka DPM 8016 steruje wzmacniaczami
mocy i systemem sterujgcym DCS 400 oraz monitoruje ich dziatanie za posrednictwem
dodatkowego, niezaleznego interfejsu magistrali CAN. Do potaczenia z komputerem PC stuzy
interfejs Ethernet. Interfejs Ethernet umozliwia potaczenie kilku jednostek sterujacych DPM

8016. Nadmiarowy, opcjonalny interfejs CobraNet stuzy do przesytania danych audio.

Funkcje bezpieczenstwa

Jednostka sterujgca DPM 8016 samoczynnie monitoruje wszystkie wewnetrzne funkcje, a

podtaczone stacje wywotawcze i wzmacniacze mocy oraz ich linie potgczeniowe sg réowniez

monitorowane poprzez sygnat odpytywania i ton pilotujacy. W przypadku korzystania ze

WZMACNIACZA MOCY DPA 8000 linie gtosnikowe moga by¢ monitorowane przez moduty

konca linii zainstalowane na koncach linii. System PROMATRIX 8000 moze dziata¢ réwniez w

trybie zasilania awaryjnego — w przypadku awarii zasilania jednostka DPM 8016 moze podjac

wszystkie funkcje sterowania zasilaniem, tj. przetagczy¢ wszystkie niepotrzebne wewnetrzne i

zewnetrzne odbiorniki do trybu czuwania lub wytaczy¢ je i wtgczy¢ ponownie, gdy beda

potrzebne. W znacznym stopniu ogranicza to zuzycie energii i zapewnia maksymalnie dtugi
czas dziatania na zasilaniu akumulatorowym. Na wyswietlaczach stacji wywotawczych moga
by¢ wyswietlane w postaci niezakodowanego tekstu komunikaty o btedach. Styk
bezpotencjatowy w jednostce DPM 8016 jest wykorzystywany do przesytania pakietow
komunikatow.

Instrukcja obstugi

Zgodnie ze specyfikacja techniczng jednostka sterujgca DPM 8016 moze by¢ wykorzystywana

do sterowania oraz monitorowania systeméw nagtosnieniowych i wywotawczych w

instalacjach budynkowych, a takze w ramach profesjonalnych systemdéw audio.

Jednostka DPM 8016 nie jest samodzielnym urzadzeniem. Minimalne wymagania

umozliwiajace dziatania urzadzenia sg nastepujace:

1. Zasilacz sieciowy (24 V) skonfigurowany odpowiednio do zapotrzebowania mocy systemu.

2. Jesli urzadzenie ma wspdtpracowac ze stacjami wywotawczymi: wymagana liczba stacji
wywotawczych serii DPC 8000 (maks. 16) oraz kabli potgczeniowych.

3. Jesli ma by¢ wykorzystywany uktad audio urzadzenia: wzmacniacz mocy, najlepiej serii
DPA 8000, wraz z okablowaniem i gto$nikiem z okablowaniem.

4. Jesli wewnetrzny zegar czasu rzeczywistego ma by¢ synchronizowany z sygnatem czasu
DCF77: aktywna antena odbiorcza DCF77 (NRS 90193) z okablowaniem. (Funkcja ta moze
by¢ uzywana tylko w regionach, gdzie sygnat DCF77 ma odpowiednig moc lub gdzie
stosowane sg urzadzenia konwertujgce inne informacje o czasie do postaci sygnatu
DCF77).

5. Jesli urzadzenie ma sterowac zegarami wtornymi: wymagana liczba zegaréw wtornych
(maks. 40) z okablowaniem.

6. Jesli majg by¢ wykorzystywane przekazniki liniowe i/lub wejscia lub wyjscia sterujace:
system DCS sktadajacy sie z jednostki DCS 801R i wymaganych typow kart DCS.



Elementy wchodzace w sktad zestawu i gwarancja

Nr Element

1 DPM 8016

1 Instrukcja obstugi

2 Rezystor sieci CAN (120 Q)

1 Ztacze 2-stykowe do podtgczenia wejscia 24 VDC (Phoenix PC 5/2-STF1-7.62 —
1777833)

2 Ztacze 12-stykowe do podtaczenia interfejsu GPIO (Phoenix MC 1.5/12-

STF-3.81 —1827800)

1 Karta gwarancyjna z informacjami dotyczacymi bezpieczeristwa

Tabela 4.1: Elementy wchodzace w sktad zestawu

Gwarancja
Informacje dotyczace warunkéw gwarancji znajduja sie na stronie www.dynacord.com



Instalacja

Panel przedni
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Nr Element Opis

1 Kontrolka ACTIVE (stan | Swieci na zielono, sygnalizujac dziatanie cyfrowe;j

aktywnosci) sieci audio.

2 Kontrolka TIME (czas) Zielona kontrolka TIME sygnalizuje stan dziatania
odbiornika zegara radiowego DCF77. Mozliwe sa
nastepujace stany:

. Wytaczona: brak odbioru sygnatu zegara lub nie
jest podtaczona antena zegara radiowego. Zegar
systemowy jest sterowany kwarcowo.

. Witaczona: sygnat zegara radiowego dziata
prawidtowo. Zegar systemowy jest
zsynchronizowany za posrednictwem sygnatu
DCF77.

3 Kontrolka STANDBY Swieci na z6tto, gdy urzadzenie znajduje sie w trybie

(tryb gotowosci) gotowosci.
4 Kontrolka MASTER Swieci na zielono, je$li jednostka sterujaca
(nadrzedny system) DPM 8016 pracuje w cyfrowej sieci audio
nadrzednego systemu.

5 Kontrolka FAULT Swieci na z6tto podczas resetu urzadzenia lub w

(usterka) przypadku btedu w uktadzie watchdog jednostki
sterujgcej DPM 8016. Sygnalizuje réwniez usterki
wewnetrznych elementow systemu (modutéw korica
linii, stacji wywotawczych, kart przekaznikowych
itp.). Kontrolka jest powigzana ze stykiem READY

(gotowosc) (patrz sekcja Port sterowania, Strona

22) z tytu urzadzenia, ktory umozliwia

przekazywanie na zewnatrz informacji o

nieprawidtowym dziataniu urzadzenia.

6 Przycisk FAULT Nacisniecie przycisku FAULT umozliwia

(usterka)

potwierdzenie usterki systemu i wytgczenie sygnatu
akustycznego.
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Nr Element Opis

7 Kontrolka POWER Swieci na zielono, gdy podtaczone jest zasilanie
(zasilanie) (24 V) jednostki sterujacej DPM 8016. Kontrolka
gasnie po odtgczeniu jednostki DPM 8016 od
zasilania lub w przypadku wytaczenia badz awarii

zasilania.

8 Interfejs USB

Stuzy do podtaczania jednostki DPM 8016

komputera PC. Do przysztych zastosowan. Patrz
sekcja Potgczenia, Strona 17

Panel tylny

8 9
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Rysunek 5.1:
Nr Element Opis
1 Wejscie zasilania (DC 24/48 V) Ztacze zasilania 24 VDC. Patrz sekcja
Napiecie zasilania, Strona 18
2 Port CONTROL (sterowanie) Patrz sekcja Port sterowania, Strona
22
3 Kontrolka STATUS (stan) Patrz sekcja Zdalna magistrala CAN,
4 Interfejsy REMOTE CAN BUS Strona 19
(zdalna magistrala CAN)
5 Interfejsy RS-232 Patrz sekcja Potgczenia, Strona 17
6 Interfejs ETHERNET z kontrolkami | Pomaranczowa kontrolka $wieci, gdy
stanu nawigzane jest potgczenie Ethernet z
innym urzadzeniem. Zielona kontrola
zapala sie na krotko podczas transmisji
danych. Patrz sekcja Ethernet, Strona
18
7 Przycisk RESET Nacisng¢ na krotko przycisk aby
ponownie uruchomi¢ jednostke
sterujgcg DPM 8016. Nacisnag¢ przycisk
RESET i przytrzymac przez co najmniej
3 s, aby przejs¢ do trybu serwisowego.
8 Gniazdo modutu sieciowego Patrz sekcja Instalacja kart

9 Gniazda rozszerzen

rozszerzeniowych, Strona 25
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Instalacja

Jednostka sterujgca DPM 8016 zostata przystosowana do instalacji w potozeniu poziomym w
standardowej szafie typu rack 19". Jednostka DPM 8016 musi by¢ zamontowana w taki
sposob, aby nie zostaty zastoniete otwory wentylacyjne po obu stronach urzadzenia.

Rysunek 5.2: Doptyw powietrza i wentylacja jednostki sterujacej DPM 8016

Kierunek przeptywu powietrza przebiega od lewej do prawej strony, patrzac od przodu
urzadzenia. Jeéli to mozliwe, nie nalezy montowac w tej samej szafie urzadzen z odwrotnym
kierunkiem przeptywu powietrza. W przypadku instalacji urzagdzenia w obudowie i szafie typu
rack nalezy zapewni¢ wolng przestrzen miedzy bocznymi $ciankami urzagdzenia DPM 8016 a
bocznymi $ciankami obudowy/szafy do poziomu gornego otworu wentylacyjnego obudowy lub
szafy w celu zapewnienia odpowiedniej wentylacji urzadzen. Nad obudowa powinno by¢ co
najmniej 100 mm wolnej przestrzeni w celu zapewnienia wentylacji.

Ostrzezenie!

Maksymalna temperatura otoczenia nie powinna przekraczac¢ 45°C.

W przypadku instalacji w obudowie lub szafie transportowej nalezy zastosowac standardowe
szyny montazowe, aby zapobiec odksztatceniu panelu przedniego.

Urzadzenie DPM 8016 nalezy chroni¢ przed takimi czynnikami, jak:

. Kapigca woda lub mgta wodna

. Bezposrednie nastonecznienie

. Wysoka temperatura otoczenia lub znajdujace sie w poblizu zrédta ciepta

. Wysoka wilgotnos$é

. Duze nagromadzenie kurzu

. Silne drgania

Jesli wymagania te nie moga by¢ spetnione, urzadzenie musi by¢ regularnie serwisowane, aby
zapobiec awariom na skutek dziatania negatywnych warunkdéw otoczenia. Jesli urzadzenie
DPM 8016 jest przenoszone z miejsca, gdzie panuje niska temperatura bezposrednio do
miejsca o wysokiej temperaturze, istnieje mozliwos¢ kondensacji pary wodnej wewnatrz
urzadzenia. Urzadzenie mozna uruchomi¢ dopiero wtedy, gdy ogrzeje sie ono do nowej
temperatury (po uptywie okoto godziny). Jesli do wnetrza obudowy urzadzenia dostanie sie
obcy przedmiot lub ptyn, nalezy natychmiast odtaczy¢ urzadzenie od zasilania, a nastepnie
odda¢ je do przegladu w autoryzowanym punkcie serwisowym.

Przedni wspornik

Przymocowac¢ urzadzenie DPM 8016 z przodu za pomocg czterech $rub i podktadek, jak
pokazano na ponizszej ilustracji.



Rysunek 5.3: Mocowanie panelu przedniego
W przypadku instalacji w szafie typu rack nalezy zawsze uzywac szyn montazowych, aby
zapobiec odksztatceniu panelu przedniego.



Potaczenia

Interfejs USB i RS-232
Interfejsy te sa uzywane do celdw serwisowych.

Interfejsy audio

Do analogowego potaczenia audio nalezy uzy¢ kabla symetrycznego (2 przewody sygnatowe +
oplot ekranujacy) z wtyczka XLR. Na potrzeby potaczen rozszerzeniowe karty audio sg
wyposazone w ztgcza 3-stykowe. Mozna uzy¢ przewoddéw o powierzchni przekroju od

0,14 mm?2 (AWG26) do 1,5 mm? (AWG16). Zalecane potaczenie: kabel symetryczny z
elastycznym ekranowaniem 2 x 0,14 mm2. Chociaz wszystkie wejscia i wyjscia analogowe
urzadzenia DPM 8016 moga mie¢ rowniez konfiguracje asymetryczng, lepszym rozwigzaniem
jest zastosowanie symetrycznego kabla potaczeniowego audio. Przy symetrycznej konfiguracji
sygnatu ekranowanie kabla jest potgczone ze wszystkimi metalowymi obudowami, co
zapobiega przedostaniu sie na sciezke sygnatu audio zewnetrznych sygnatéw zaktdcajacych
(zwtaszcza brzeczenia).

Interfejs dla stacji wywotawczych (PCA BUS)

Interfejs PROMATRIX CAN Audio (PCA) BUS (uniwersalnego modutu wejscia Ul-1) umozliwia
podtaczenie do jednostki sterujgcej DPM 8016 stacji wywotawczej DPC 8015. Jest to 8-
stykowe ztgcze RJ-45, ktore integruje funkcje zasilania z interfejsem sterowania (magistrala
CAN) oraz interfejsem audio. Ponizsza ilustracja przedstawia schemat gniazda PCA BUS i
odpowiadajacej mu wtyczki RJ-45.

md 0

Uwaga!
Przewody dla stykéw CAN (4, 5), WE AUDIO (3, 6) i WY AUDIO (7, 8) musza by¢ skrecone w
pary.

1:+24VDC ——
2: CAN_GND ——
3: AUDIO IN + 8: AUDIO OUT -
4: CAN_H (+) 7: AUDIO OUT +
5:CAN_L (-) 6: AUDIO IN -

Rysunek 6.1: Schemat interfejsu magistrali PCA

8: AUDIO OUT - —
7: AUDIO OUT + B

6: AUDIO IN -

5: CAN_L (-) Lﬂ
4: CAN_H (+) -
3:AUDIO IN + i
2: GND (CAN_GND) ——
1: +24V DC —

Rysunek 6.2: Schemat ztacza magistrali PCA

£

Potaczenie interfejsu PCA BUS powinno spetniac takie same wymagania (dtugos$¢ przewodu,
powierzchnia przekroju itp.) jak potaczenie interfejsu REMOTE CAN BUS (patrz czes¢ Zdalna
magistrala CAN, Strona 19).



Uwaga!
Zakonczenie magistrali PCA BUS w uniwersalnym module wejscia Ul-1 jest konfigurowane
przy uzyciu oprogramowania IRIS-Net podczas konfiguracji systemu.

6.1

DC INPUT
24/48V =—
+
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6.2

ETHERNET

Napiecie zasilania

Urzadzenie DPM 8016 wymaga zasilania napieciem 24 VDC. W zestawie znajduje sie ztgcze 2-
stykowe. Mozna uzy¢ przewodu o powierzchni przekroju od 0,2 mm? (AWG24) do 6 mm?
(AWG10). Zalecany kabel potgczeniowy: z elastycznym oplotem miedzianym, LiY, 1,5 mm?.
Maksymalny pobdér mocy zalezy od podtaczonych do urzadzenia DPM 8016 kart
rozszerzeniowych oraz urzadzen peryferyjnych (np. stacji wywotawczych). Zaleca sie uzywanie
zasilacza sieciowego z naszego katalogu. Do obliczenia wymaganych parametréw zasilania
jednostki sterujagcej DPM 8016 lub catego systemu PROMATRIX mozna uzy¢ narzedzia ,,Power
Calculator”. Jego najnowszg wersje mozna znalez¢ w katalogu Tools (Narzedzia) na ptycie CD
IRIS-Net lub zamoéwi¢ w naszym dziale serwisowym.

Ethernet

Podtaczenie systemowej jednostki sterujgcej DPM 8016 za posrednictwem interfejsu Ethernet
umozliwia jej komunikowanie sie z jednym lub wiekszg liczbg komputeréw PC. Umozliwia to
nie tylko tatwa konfiguracje jednostki DPM 8016 przy uzyciu dostarczonego oprogramowania
IRIS-Net, ale takze obstuge i monitorowanie catego systemu PROMATRIX 8000. W przypadku
posiadania odpowiedniego sprzetu sieciowego jednostke DPM 8016 mozna rowniez
obstugiwac za posrednictwem sieci bezprzewodowej (WLAN). Interfejs Ethernet jest dostepny
za posrednictwem gniazda RJ-45 (8P8C). Obstugiwany jest zarowno standard 10Base-T, jak i
100Base-TX. Schemat interfejsu Ethernet przedstawia ponizsza ilustracja i tabela.

PAIR2__ PAIR 3

T}

1: TRANSMIT + — — 6: RECEIVE -
2: TRANSMIT - 3: RECEIVE +
Rysunek 6.3: Schemat interfejsu Ethernet
Styk Nazwa Opis Para Kolor przewodu zgodnie ze
standardem
T568A T568B
1 Tx+ Transmisja+ 2 Zielone paski | Pomaranczow
e paski
2 Tx- Transmisja- Kolor zielony | Kolor
pomaranczow

y



REMOTE

2o 0
4
2
o 0

Styk Nazwa Opis Para Kolor przewodu zgodnie ze
standardem

T568A T568B

3 Rx+ Odbior+ 3 Pomaraniczow  Zielone paski
e paski

6 Rx- Odbior- Kolor Kolor zielony
pomaranczow
y

Tabela 6.1: Schemat interfejsu Ethernet

Na ponizszej ilustracji przedstawiono schemat ztgcza Ethernet. Na ilustracji przedstawiono
ztacze od strony stykow.

6: RECEIVE - L
3: RECEIVE +

2: TRANSMIT -
1: TRANSMIT +

B

=~ T

Rysunek 6.4: Schemat ztacza Ethernet

W przypadku obu standardéw Ethernet maksymalna dtugos$¢ podtaczonego kabla wynosi

100 metréw (z dwiema skreconymi parami przewodow w kazdym kablu). Dla standardu
10Base-T nalezy uzy¢ kabla kategorii 3 (nieekranowany, CAT-3), natomiast dla standardu
100Base-TX — kabla kategorii 5 (ekranowany, CAT-5). W przypadku podtgczania urzadzenia
DPM 8016 za pomoca kabla krosowego w potaczeniu z koncentratorem/przetgcznikiem
przewody kabla musza by¢ podtaczone w konfiguracji jeden do jednego, tj. przewdd kabla na
styku 1 dla jednego ztacza jest potagczony ze stykiem 1 na drugim ztgczu; to samo dotyczy
pozostatych stykéw. Do oznaczen przewoddw kabli stosowane sg dwa standardy — T568A i
T568B - cho¢ bardziej rozpowszechniony jest standard T568B.

Kontrolki stanu

Interfejs Ethernet jednostki sterujgcej DPM 8016 jest wyposazony w kontrolki (zielong i
pomaranczowsy), ktére informuja o stanie potgczenia Ethernet. Jesli nie jest podtaczony kabel
sieciowy, obie kontrolki sg wytgczone. Pomaranczowa kontrolka potgczenia po lewej stronie
interfejsu Ethernet zapala sie, gdy jednostka sterujgca DPM 8016 nawiaze potaczenie Ethernet
z innym urzadzeniem (np. inng jednostka sterujgcg DPM 8016 lub przetacznikiem Ethernet).
Zielona kontrolka ruchu sieciowego po prawej stronie interfejsu Ethernet zapala sie na krotko
podczas transmisji danych w sieci Ethernet.

Kabel krosowany

W przypadku stosowania kabla krosowanego do bezposredniego potaczenia jednostki
sterujgcej DPM 8016 z komputerem PC para przewoddéw 2 musi by¢ zamieniona miejscami z
parg przewoddéw 3. Zapewnia to niezbedng zamiane linii transmisji i odbioru. W przypadku
stosowania koncentratora/przetgcznika, zamiana ta odbywa sie wewnetrznie.

Zdalna magistrala CAN

Jednostka sterujgca DPM 8016 jest wyposazona w dwa gniazda RJ-45 dla zdalnej magistrali
CAN (REMOTE CAN BUS). Gniazda sg przetgczane réwnolegle i dziatajg jako wejscie i
zamkniecie zdalnej sieci. Do okablowania w szafie typu rack mozna uzy¢ standardowych kabli
sieci RJ-45.



W przypadku dtuzszych kabli nalezy stosowac sie do wytycznych dotyczacych sieci CAN.
Magistrala CAN wymaga zastosowania po obu stronach gniazda potgczeniowego o rezystancji
120 Q. Magistrala CAN umozliwia wykorzystanie réznej predkosci transmisji danych, ktéra jest
odwrotnie proporcjonalna do dtugosci magistrali. Jesli sie¢ ma minimalng dtugos¢, mozliwa
jest transmisja danych z predkoscig do 500 kbit/s. W bardziej rozlegtych sieciach predkos¢
transmisji jest mniejsza (minimalna predkos¢ to 10 kbit/s).

Uwaga!

Predkos$¢ transmisji danych jest wstepnie ustawiona na wartosc 10 kbit/s.

Ponizsza tabela przedstawia zalezno$¢ miedzy predkoscig transmisji danych a dtugoscia
magistrali/wielkos$cia sieci. Magistrale o dtugosci przekraczajgcej 1000 m powinny by¢
wyposazone we wzmacniacze sygnatu CAN.

Predkosé transmisji danych (w kbit/s) Dtugos$é magistrali (w metrach)
500 100

250 250

125 500

62,5 1000

20 2500

10 5000

Tabela 6.2: Predkos¢ transmisji danych a dtugos¢ zdalnej magistrali CAN

Ponizsza ilustracja przedstawia schemat gniada/ztacza CAN.

1 8

il

2: CAN_GND ——
4: CAN_H (+) 8: MONITOR BUS -
5:CAN_L (-) 7: MONITOR BUS +

Rysunek 6.5: Schemat gniazda CAN

8: MONITOR BUS -

7: MONITOR BUS +—Lj
5:CAN_L () ————
4: CAN_H (+) I
2: CAN_GND

Rysunek 6.6: Schemat ztacza CAN

|

UL

Styk Opis Kolor przewodu
T568A T568B
2 CAN_GND Kolor zielony Kolor

pomaranczowy

4 CAN_H (+) Kolor niebieski



Styk Opis Kolor przewodu

T568A T568B
5 CAN_L (-) Niebieskie paski
7 MONITOR BUS + Brazowe paski
8 MONITOR BUS - Kolor brazowy

Tabela 6.3: Schemat interfejsu REMOTE CAN BUS

Parametry kabla

Zgodnie z norma ISO 11898-2 jako kabel do przesytania danych w magistrali CAN powinna w
miare mozliwosci stuzy¢ ekranowana lub nieekranowana skretka o impedancji 120 Q. Na obu
koncach linii powinny by¢ umieszczone terminatory o rezystancji 120 Q. Maksymalna dtugos¢
magistrali zalezy od wymaganej predkosci transmisji danych, rodzaju kabla do transmisji
danych oraz liczby urzadzen podtagczonych do magistrali.

Dtugos¢ Kabel transmisji danych Rezystancja Maksymalna

istrali . . . t i Q dkos¢
magistrali (m) Rezystancja na Powierzchnia pofaczenia (mQ)  predkosé

jednostke (mQ/m)  przekroju kabla przesytania

danych
0-40 <70 0,25-0,34 mm? 124 1000 kb/s przy
AWG23, AWG22 40 m
40-300 <60 0,34-0,6 mm? 127 500 kb/s przy
AWG22, AWG20 100 m
300-600 <40 0,5-0,6 mm? 150-300 100 kb/s przy
AWG20 500 m
600-1000 <26 0,75-0,8 mm? 150-300 62,5 kb/s przy
AWG18 1000 m

Tabela 6.4: Zaleznosci dotyczace magistrali CAN z maksymalna liczbg do 64 podtaczen

W przypadku stosowania dtugich kabli i podtaczania kilku urzadzen do magistrali CAN zaleca
sie zastosowanie rezystorow o rezystancji wyzszej niz 120 Q, aby zmniejszy¢ obcigzenie
rezystancyjne sterownikow interfejsow, co z kolei pozwala zmniejszy¢ spadek napiecia miedzy
koncami linii. Ponizsza tabela przedstawia szacunkowe obliczenia wymaganej powierzchni
przekroju kabla dla réznej dtugosci magistrali i roznej liczby podtaczonych urzadzen.

Dtugosé¢ magistrali Liczba urzadzen podtaczonych do magistrali CAN

(m) 32 64 100

100 0,25 mm?2 lub AWG24 | 0,34 mm? lub AWG22 | 0,34 mm? lub AWG22
250 0,34 mm?2 lub AWG22 | 0,5 mm? lub AWG20 | 0,5 mm?2 lub AWG20
500 0,75 mm? lub AWG18 | 0,75 mm? lub AWG18 | 1,0 mm? lub AWG17

Tabela 6.5: Przekroj kabla zdalnej magistrali CAN

Jesli urzadzenie nie moze by¢ bezposrednio podtgczone do magistrali CAN, konieczne jest
uzycie linii otwartej (odgatezienia). Poniewaz magistrala CAN musi mie¢ zawsze doktadnie dwa
rezystory, zaden z nich nie moze znajdowac sie na korncu linii otwartej. Powoduje to obicia,
ktére majg negatywny wptyw na dziatanie magistrali. Aby ograniczy¢ odbicia, dtugos¢
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poszczegodlnych linii otwartych nie powinna przekracza¢ 2 metrow przy predkosci przesytania

danych do 125 kbit/s lub 0,3 metra przy wiekszych predkosciach. Catkowita dtugos¢

wszystkich odgatezien nie powinna przekracza¢ 30 metrow.

Nalezy uwzgledni¢ nastepujace zalecenia:

. Przy kréotszych odlegtosciach (do 10 m) mozna zastosowac kable krosowe RJ-45 o
impedancji 100 Q (AWG 24/AWG 26).

. Powyzsze zalecenia dotyczace okablowania sieciowego maja zastosowanie przy
wykonywaniu potaczen miedzy szafami typu rack, a takze instalacji budynkowych.

Kontrolka STATUS (stan)

Kontrolka STATUS umozliwia kontrole komunikacji w zdalnej sieci CAN. Jesli interfejs CAN nie

dziata, kontrolka jest wytagczona. W warunkach normalnego dziatania, kontrolka miga co 2

sekundy. Dtugosc¢ swiecenia kontrolki w 2-sekundowych cyklach zalezy od obcigzenia

magistrali, tj. przy wiekszym obcigzeniu swieci sie ona dtuzej, a przy mniejszym obcigzeniu —

krocej.

Port sterowania

Port sterowania z tytu jednostki sterujgcej DPM 8016 jest podzielony na dwie czesci. W gornej
czesci znajduje sie osiem konfigurowalnych wejs¢ sterujacych; mozliwe jest rowniez
podtaczenie odbiornika DCF77. W dolnej czesci znajduje sie sze$¢ konfigurowalnych wyjs¢
sterujacych i styk gotowosci; mozliwe jest rowniez podtaczenie zegarow wtornych. W zestawie
znajduja sie dwa ztgcza 12-stykowe. Mozna uzy¢ przewoddw o powierzchni przekroju od

0,14 mm2 (AWG26) do 1,5 mm? (AWG16). Zalecany kabel potgczeniowy: z elastycznym
oplotem miedzianym, LiY, 0,25 mm?2. Port sterowania konfiguruje sie przy uzyciu
oprogramowania IRIS-Net.

Wejscia sterujagce (CONTROL INPUTS 0-10V)

W goérnej czesci portu sterowania znajduje sie osiem konfigurowalnych wejs¢ sterujgcych dla
sygnatow o napieciu od 0 do 10 V. Wejécia sa ponumerowane od 1 do 8. Jednostka sterujgca
DPM 8016 zapewnia wtasne zasilanie dla podtgczonych zewnetrznie elementéw sterujacych
(np. potencjometru). Napiecie zasilania jest dostepne na potgczeniach portu sterowania dla
stykéw 10V REF i uziemienia (patrz ponizszy schemat).

1
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DCF77| | $ONTROL INPUTS 0-10V
|1|IN| 112]3]|4]5]6]7]8|tovRer
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|+|-|L~J_J 1]2]3]4]5]6]24/48v
scouTl READY [coNTROL ouTpuTs 200mA

Rysunek 6.7: Przyktad zastosowania wejscia sterujacego i uzycia analogowego sygnatu wejsciowego
Wejscia sterujace moga by¢ rowniez wykorzystane jako cyfrowe wejscia sterujgce. Wejscia
sterujgce sg wewnetrznie potaczone z uziemieniem za posrednictwem rezystora. W przypadku
utworzenia wejscia na potaczeniu 10V REF lub innym z zewnetrznym Zrédtem napiecia, wejscie
przetacza sie do stanu aktywnosci (wtaczenia).



Przestroga!
Maksymalna dopuszczalna warto$¢ napiecia na wejsciu sterujgcym to 48 V.

+24V

N\

DCF77|  GONTRPL INPUTS 0-10V
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Rysunek 6.8: Przyktad zastosowania wejscia sterujacego i uzycia dwoch sygnatéw wejsciowych

Wyijscia sterujace (CONTROL OUTPUTS)

W dolnej czesci portu sterowania znajduje sie sze$¢ programowalnych wyjs¢ sterujacych, ktore
sg oznaczone numerami od 1 do 6. W trybie nieaktywnosci (wytagczenia) wyjscia te sa otwarte,
a w trybie aktywnosci (wtaczenia) zamkniete przez potaczenie z uziemieniem. W celu
sterowania podtgczonymi zewnetrznie elementami na potaczeniu 24/48V/200mA dostepne jest
Zrodto zasilania (patrz schemat ponizej).

md 0

Uwaga!
Napiecie wykorzystywane jako napiecie zasilania dla jednostki sterujgcej DPM 8016 jest
zawsze obecne na wyjsciu 24/48V.

Przestroga!
Maksymalna dopuszczalna warto$¢ natezenia pradu na wyjsciu 24/48V wynosi 200 mA.

DCF77|  CONTROL INPUTS 0-10V
|l|IN|1|1 |2]|3]|4]5]6]7]8]|10vRer

o [T o

o [T o

|+|-||-/u 1]2]3] 45| §|deasv
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Rysunek 6.9: Przyktad zastosowania wyjscia sterujacego




Styk gotowosci (READY)

W dolnej czesci portu sterowania znajduje sie bezpotencjatowy styk przetgczny READY.
Sygnalizuje on innym urzadzeniom, ze jednostka sterujgca DPM 8016 jest gotowa do dziatania
lub informuje o usterkach w systemie. Ponizsza tabela przedstawia mozliwe stany styku
gotowosci.

Stan Potozenie przetacznika Opis

Gotowos$¢ do dziatania (= L.J | Dostarczane jest napiecie zasilania,

gotowosé) zostat zakoriczony proces
uruchamiania urzadzenia i nie
wykryto usterek w systemie. Zostat
uaktywniony przekaznik.

Brak gotowosci L.J | Zasilanie jest wytgczone/wystapita

przerwa w zasilaniu lub nie zostat
zakonczony proces uruchamiania
urzadzenia albo w systemie zostata
wykryta usterka. Nastgpito
zwolnienie przekaznika/nie ma
zasilania.

Tabela 6.6: Styk READY

Potozenie styku przetacznego dla stanu ,gotowosc¢” jest wyswietlane na urzadzeniu.
Oprogramowanie IRIS-Net umozliwia uzytkownikowi skonfigurowanie rodzajow usterek, w
przypadku ktérych powinno nastgpic¢ przetaczenie styku przetagcznego i zasygnalizowanie stanu
~Brak gotowosci”. W przypadku integracji jednostki sterujgcej DPM 8016 z systemem
ostrzegania o zagrozeniach zaleca sie uzycie styku normalnie zamknietego (zasada zasilania
rezerwowego), tj. lewego i Srodkowego styku.

Przestroga!
Maksymalne obcigzenie styku gotowosci nie moze przekracza¢ 30 V/1 A.

Wejscie zegara radiowego (DCF77)

W gdérnej czesci portu sterowania znajduje sie wejscie dla odbiornika radiowego sygnatu
DCF77. Zaleca sie uzywanie odbiornika DYNACORD NRS 90193. Podtaczajac odbiornik do
jednostki sterujacej DPM 8016, nalezy postepowac zgodnie z dotgczong dokumentacja.
Wyijscie zegara wtoérnego (SC OUT)

W dolnej czesci portu sterowania znajduje sie specjalne, zabezpieczone przeciwzwarciowo
wyjsécie dla impulsow przetacznika polaryzacji. W przypadku wykrycia réznicy czasu miedzy
podtgczonymi zegarami wtérnymi a zegarem systemowym, np. na skutek awarii zasilania lub
recznej zmiany czasu, zegary wtérne sg automatycznie regulowane. Nalezy zapewnic, aby
wszystkie zegary wtérne byty podtgczone z zachowaniem tego samego uktadu biegunow.

Uwaga!

Maksymalna dopuszczalna liczba zegaréw wtérnych podtaczonych do wyjscia SC OUT zalezy
od poboru mocy uzywanych zegarow. Przyktad: w przypadku uzycia zegaréw wtérnych o
poborze pradu wynoszacym 12 mA, mozliwe jest podtaczenie do 80 zegardw.




7.1

Konfiguracja

IRIS-Net

Oprogramowanie do komputeréw PC IRIS-Net (Intelligent Remote & Integrated Supervision)

stuzy do konfiguracji i obstugi jednostki sterujgcej DPM 8016. Umozliwia on przeprowadzenie

catkowitej konfiguracji jednostki sterujgcej DPM 8016 w trybie offline (tj. bez nawigzywania
potaczenia miedzy komputerem a urzagdzeniem DPM 8016). Konfiguracja moze by¢ nastepnie
przestana do urzadzenia poprzez nawigzanie potgczenia miedzy komputerem a urzadzeniem

DPM 8016 za posrednictwem sieci Ethernet. Oprogramowanie IRIS-Net moze by¢ réwniez

uzywane do kompleksowej kontroli i monitorowania systemu PROMATRIX 8000. Wiecej

informacji na temat instalacji oprogramowania IRIS-Net na komputerze znajduje sie w pliku

»iris_readme.pdf”. Podczas instalacji do komputera automatycznie kopiowany jest plik

instrukcji obstugi oprogramowania IRIS-Net.

Proces konfiguracji

1. Zainstalowac karty rozszerzeniowe. Jesli zostaty zakupione karty rozszerzeniowe do
urzadzenia DPM 8016 (np. Ul-1, AO-1, CM-1, PMX-MM-2), nalezy je zainstalowad. Patrz
sekcja Instalacja kart rozszerzeniowych, Strona 25.

2. Jesli w kroku 1 zostaty zainstalowane karty rozszerzeniowe z wejsciami i wyjsciami (Ul-1,
AO-1 lub CM-1), podtaczy¢ urzadzenia, ktére bedg uzywane. Nalezy postepowac zgodnie z
dokumentacjg dotgczong do kart rozszerzeniowych i podtgczanych urzadzen.

3. Potaczy¢ interfejs Ethernet jednostki sterujagcej DPM 8016 z komputerem PC za pomoca
odpowiedniego kabla Ethernet. Patrz sekcja Ethernet, Strona 18.

4. Jesli zastosowanie obejmuje urzadzenia sieci CAN, takie jak wzmacniacze DPA lub system
DCS, nalezy potaczy¢ interfejs REMOTE CAN BUS jednostki sterujgcej DPM 8016 z
urzadzeniami sieci CAN. Patrz sekcja Zdalna magistrala CAN, Strona 19.

5. Podtaczy¢ zasilanie urzadzenia jednostki sterujgcej DPM 8016.

6. Witaczyc zasilanie jednostki sterujgcej DPM 8016 oraz wtaczy¢ dodatkowe podtaczone
urzadzenia (jesli sa).

7. Zainstalowac oprogramowanie IRIS-Net (Intelligent Remote & Integrated Supervision) na
komputerze PC. Patrz instrukcja instalacji oprogramowania IRIS-Net w pliku
iris_readme.pdf.

8. Uruchomi¢ oprogramowanie IRIS-Net na komputerze.

Instalacja kart rozszerzeniowych

W tym rozdziale opisano mozliwosci rozbudowy jednostki sterujgcej DPM 8016 przy uzyciu

kart rozszerzeniowych. Urzadzenie DPM 8016 oferuje rézne mozliwosci podtaczenia kart

rozszerzeniowych:

e 8 gniazd (gniazd rozszerzen) do rozbudowy systemu o analogowe wejscia audio (Ul-1),
analogowe wyjscia audio (AO-1) lub jeden manager komunikatéow cyfrowych (PMX-MM-2)

. 1 gniazdo modutu sieciowego do instalacji sieciowego modutu audio (np. modutu CM-1
CobraNet)

Przestroga!

Przed przystapieniem do instalacji modutu nalezy obowigzkowo odtaczy¢ jednostke sterujaca
DPM 8016 od zasilania. Aby uzyska¢ szczegdétowe wskazéwki dotyczace instalacji, nalezy
zapoznac sie z opisem danego modutu.




Gniazda rozszerzen

Rozbudowe systemu umozliwia osiem gniazd o numerach 1-8 na tylnym panelu jednostki
sterujgcej DPM 8016. Gniazda te umozliwiajg zastosowanie dowolnej kombinacji kart
rozszerzeniowych nastepujacego typu:

. Uniwersalny modut wejscia DPM Ul-1 z dwoma analogowymi wejsciami audio

. Analogowy modut wyjscia DPM AO-1 z dwoma analogowymi wyj$ciami audio

. Modut managera komunikatow cyfrowych PMX-MM-2

Uwaga!
W jednostce DPM 8016 moze by¢ uzywany tylko jeden modut PMX-MM-2.

7.2

Kazde z gniazd moze zostac¢ uzyte do zainstalowania kart rozszerzeniowych; po zainstalowaniu

sg one automatycznie rozpoznawane przez urzadzenie DPM 8016.

Rysunek 7.1: Instalacja rozszerzeniowej karty audio

Gniazdo modutu sieciowego

Gniazdo modutu sieciowego na tylnym panelu jednostki sterujacej DPM 8016 moze byc¢
wykorzystane do przystosowania interfejsu sieci audio do wspodtpracy z siecig CobraNet.
Stosowany w tym przypadku modut CM-1 jest wyposazony w dwa ztgcza Ethernet
umozliwiajgce stworzenie nadmiarowej sieci.

Konfiguracja sieci

Jednostka sterujaca DPM 8016 moze zosta¢ podtgczona do sieci TCP/IP za posrednictwem
interfejsu Ethernet na panelu tylnym. Podstawowe informacje dotyczace sieci Ethernet i
TCP/IP zawiera Dodatek, Strona 36 do niniejszego dokumentu. DomysIne parametry
konfiguracji sieciowej urzadzenia DPM 8016 sg nastepujace:

Parametr Wartosé
Adres IP 192.168.1.100

Maska podsieci 255.255.255.0



Parametr Wartos¢
Brama 192.168.1.1

DHCP Wytaczony

Tabela 7.1: Ustawienie fabryczne interfejsu Ethernet

Adres IP musi by¢ unikalny, tj. musi by¢ przypisany tylko do jednego urzadzenia (hosta) w

sieci. Jesli do obstugi urzadzenia DPM 8016 tworzona jest nowa sie¢ Ethernet, zaleca sie

zachowanie domysinego identyfikatora sieci i maski podsieci. W przypadku integracji

urzadzenia DPM 8016 z istniejaca siecig Ethernet konieczne jest dostosowanie konfiguracji

sieciowej urzadzenia. DomysIny adres IP urzadzenia DPM 8016 moze zosta¢ zachowany,

«  jesli tylko jedno urzadzenie DPM 8016 jest podtgczane z domys$ing konfiguracja sieciowg
za posrednictwem sieci Ethernet, moze zosta¢ zachowany

. identyfikator sieci 192.168.1

. i zadne inne urzadzenie nie ma identyfikatora hosta o wartosci 100.

Jesli nie jest spetniony cho¢ jeden z tych warunkoéw, konieczna jest zmiana domysinego adresu

IP urzadzenia DPM 8016.

Przyktad:

Ponizsza ilustracja przedstawia przyktad zastosowania czterech jednostek sterujgcych DPM

8016 podtaczonych do sieci Ethernet. Urzadzenia sg potaczone z komputerem PC za

posrednictwem centralnego przetagcznika Ethernet. Oznacza to, ze w sieci mogtby powtorzy¢
sie kilkakrotnie domys$iny adres IP 192.168.1.100. Dlatego w celu przypisania unikalnych
adresow urzadzen w sieci konieczna jest zmiana adresu IP co najmniej trzech jednostek
sterujgcych DPM 8016.

192.168.1.100

[§/[s]
[8]][s]

192.168.1.101

88}

ErmomATR

192.168.1.102

ojo
[8]][s]

ERomATR DYNACORD" DPM BN

192.168.1.103

o o

Rysunek 7.2: Adresy IP kilku jednostek sterujacych DPM 8016

W celu zmiany domysinych adreséw IP jednostek sterujacych DPM 8016 przydatne jest
sporzadzenie listy wszystkich urzadzen i adreséw IP uzywanych w sieci Ethernet. Ponizej
przedstawiono przyktad takiej listy dla wspomnianego wyzej systemu. W zatgczniku znajduje
sie pusty formularz. Dla kazdego urzadzenia w sieci nalezy wpisa¢ nazwe, unikalny opis i adres
IP, ktéry ma zostaé przypisany. Gdy urzadzenie jest widoczne w programie IRIS-Net, mozna
wprowadzi¢ opis uzyty w tabeli.



Urzadzenie Nazwa w systemie Lokalizacja/Opis Adres IP

IRIS-Net
DPM 8016 Gtowna siedziba Gtowna siedziba 192.168.1.100
2.C03
Komputer PC - Gtéwna siedziba 192.168.1.1
2.C03
DPM 8016 Administracja Budynek administracji 1 192.168.1.101
DPM 8016 Produkcja Budynek produkcji 192.168.1.102
DPM 8016 Widowiskowa Hala widowiskowa 192.168.1.103

Przy wdrazaniu tego przyktadowego systemu do eksploatacji adresy IP okreslone w tabeli
powinny by¢ przypisane do poszczegolnych urzadzen. Adres IP zmienia sie przy uzyciu
oprogramowania IRIS-Net i ustanawiane jest potgczenie za posrednictwem interfejsu Ethernet
jednostki sterujagcej DPM 8016. Informacje na temat szczegdtowej procedury znajduja sie w
pomocy online w programie IRIS-Net.



Obstuga

Informacje dotyczace obstugi urzadzenia DPM 8016 znajduja sie w dokumentacji
oprogramowania IRIS-Net.



Konserwacja

Urzadzenie DPM 8016 nie wymaga zadnych czynnosci konserwacyjnych.
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Dane techniczne

Systemowa jednostka sterujaca
DPM 8016

Dzwiek

Praca w sieci

Bezpieczenstwo/nadmiarowoscé

Oprogramowanie do konfiguracji i
sterowania na komputer PC

Parametry wejs$¢ audio
Parametry wyjs¢ audio
Pasmo przenoszenia

Stosunek sygnat/szum (A-wazony)

THD+N
Przestuchy
Czestotliwos$¢ prébkowania

Rozdzielczo$¢ przetwarzania
procesora DSP

Przetwarzanie sygnatu

Sie¢ Ethernet

CAN
RS-232

Port USB

Modutowa jednostka sterujgca systemu
PROMATRIX 8000, oferujaca funkcje przetwarzania i
kierowania sygnatu, sterowania systemem oraz nadzoru

16 kanatéw audio
8 modutowych gniazd audio
2-kanatowe karty wejsé/wyjsé

Gniazdo modutowe dla opcjonalnego interfejsu CobraNet
16 wejs¢/wyjsé audio
Wewnetrzny nadzér, monitorowanie systemu, obwod

watchdog, wyjscie sygnalizacji awarii
Mozliwo$¢ obstugi nadmiarowej sieci audio

IRIS-Net — Intelligent Remote & Integrated Supervision
Integracja sterowania jednostka sterujacg DPM 8016,
wzmacniaczami, stacjami wywotawczymi i urzadzeniami
peryferyjnymi

Konfiguracja, sterowanie i nadzér nad catymi systemami
audio

Programowalne panele sterowania i poziomy dostepu

Patrz parametry techniczne uzytego modutu wejscia
Patrz parametry techniczne uzytego modutu wyjscia
20 Hz + 20 kHz (-0,5 dB)

Wejscie analogowe do wyjscia analogowego DPM 8016:
typowo 106 dB

<0,01%
<100 dB przy 1 kHz
48 kHz

24-bitowa liniowa konwersja sygnatu analogowego na
cyfrowy i cyfrowego na analogowy, przetwarzanie 48-
bitowe

3 wewnetrzne procesory DSP (480 MIPS), opcjonalny
modut rozszerzeniowy DSP

10/100 MB, RJ-45 (sterowanie z komputera PC)

10 + 500 kb/s, 2x RJ-45 (zdalne sterowanie
wzmacniaczem)

2 porty, 9-stykowe ztgcze zenskie DSUB (zdalne
sterowanie)

USB typu B na panelu czotowym (sterowanie z
komputera PC)



Port sterowania

Zasilanie

Pobdr mocy

Pobor pradu

Chtodzenie

Temperatura pracy

Srodowisko elektromagnetyczne
Wymiary (szer. x wys. x gt.)

Ciezar

Uniwersalny modut wejscia DPM

Analogowy modut wyjscia DPM

Modut managera komunikatéow
cyfrowych

Modut CobraNet

2x ztagcze 12-stykowe

1 wyjscie zegara wtérnego (maks. 1 A)

1 wejscie synchronizacji czasu (standard DCF-77, dla
odbiornika NRS 90193)

8 wejsc¢ sterujagcych (analogowe 0 + 10 V/sterowanie
logiczne)

6 wyjs$¢ sterujacych (otwarty kolektor, maks. 60 V/1 A)
1 wyjscie gotowosci/usterki (styki przekaznika NO/NC,
maks. 30 V/1 A)

3 wyjscia referencyjne (+10 V, 100 mA/+24 V, 200 mA/
GND)

+24 VDC (szeroki zakres tolerancji: 18 + 58 VDC)

6 + 550 W (zaleznie od zainstalowanych modutéw i
urzadzen peryferyjnych)

Patrz tabela ponizej
Wentylator, od lewej do prawej
-5 +45°C

E1, E2, E3

19”7, 2 HU, 483 x 88 x 376 mm

DPM 8016 (bez modutow opcjonalnych): 7,25 kg
Uniwersalny modut wejscia DPM Ul-1: 100 g
Analogowy modut wyjscia DPM AO-1: 100 g

Modut managera komunikatow cyfrowych PMX-MM-2:
85g

Modut CM-1 CobraNet: 75 g

DPM Ul-1 (numer czesci: PDC-121856), 2 analogowe
wejscia audio, 1x poziom mikrofonowy/liniowy, 1x
poziom liniowy, elektronicznie symetryczne, 1 wejscie
PCA

DPM AO-1 (numer czesci: PDC-121857), 2 analogowe
wyjscia audio, poziom liniowy, elektronicznie
symetryczne

PMX-MM-2 (numer czesci: PMX-MM-2), dwa kanaty

odtwarzania, do 32 dwuminutowych nagran w jakosci CD

CM-1 (numer czesci: D170327), 16 cyfrowych wejs¢ i

wyjs$¢ audio, 2 porty CobraNet (podstawowy/dodatkowy)

w celu zapewnienia nadmiarowosci sieci



10.1

Pobé6r mocy

DPM 8016 DPM UI-1

Tryb 0,165 A 0,050 A
gotowosci

Stan 0,165 A 0,080 A
bezczynnosci

(brak sygnatu

audio)

Tryb normalny ' 0,300 A 0,080 A
(-10 dB)

Tryb 0,300 A 0,080 A
alarmowy
(-3 dB)

Tabela 10.1: DPM 8016 — pobd6r mocy przy 24 VDC

Pobor mocy stacji wywotawczych

Kazda stacja wywotawcza DPC 8015: 0,080 A (z aktywnym gtosnikiem: 0,190 A)

DPM AO-1

0,050 A

0,050 A

0,050 A

0,050 A

Kazde rozszerzenie stacji wywotawczej DPC 8120: 0,020 A

PMX-MM-2

0,060 A

0,060 A

0,060 A

0,060 A

CM-1
0,170 A

0,170 A

0,170 A

0,170 A
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10.2 Schemat blokowy
: AUDIO
MODULES AUDIO NETWORK
MODULES
2 - 8 Channels
Analog /0 16 Inputs / 16 Outputs
Digital /0
AUDIO AUDIO AUDIO AUDIO AUDIO AUDIO AUDIO AUDIO
SLOT 1 SLOT 2 SLOT 3 SLOT 4 SLOT 5 SLOT 6 SLOT 7 SLOT 8
2Ch. 2 Ch. 2Ch. 2 Ch. 2/8Ch. 2/8Ch. 2/8Ch. 2/8Ch.
In/ Out In/ Out In/Out In/Out In/ Out In/Out In/ Out In/ Out
TT“ L Z SN Z Sl Z SN Z SRl Z SElk Z el Z 5%
Audio Out §(16 Channels)
n 16 Ct
Audio In (16 Channels)
12.288 MHz 16 Channels
(HZIW Ve l
DC
POWER
CLOCK Clock
CIRCUIT 'MgEKs,wcu, BCLK SUPPLY
SIGNAL /B
A Audio
PROCESSING o Monitoring
REAL TIME
CLOCK &
Watchdog
4
Remote CAN Monitor Bus
Interface CAN Host Bus - Internal
2 x RJ-45 SPIBus N Expansion
Slot
A
GPIO
8 Analog Inputs
2 x 12-pin ' ' 6 Logic Outputs HOST CPU FRAM
Phoenix DCF77 (64 Kbyte)
Slave Clocks » 110 SYSTEM
Ready/Fault Out
) ' ' RS-232 w N N 4 SDRAM
9-pin D-SUB Port 1 UART1 ) g (32 MByte)
Watchdog
9-pin D-SUB o UART2
P Port 2
4 FLASH
T (16 MByte)
USB Port USB Device USB-Controller
(Typ B) Interface
Eth : L] FRONT PANEL
RJ-45 ernel Ethernet-Controller Eleplavjeitc)
Transceiver
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Wymiary
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Normy
Jednostka sterujagca DPM 8016 spetnia nastepujace normy (wedtug stanu na lipiec 2012 r.):
. EN 54-16
. EN 55103-1
. EN 55103-2
. EN 55022
. EN 55024

EN 60945
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11.1

Dodatek

Podstawowe informacje o sieci Ethernet

Sterownik systemowy DPM 8016 moze by¢ dotagczony do ztgcza Ethernet za posrednictwem
interfejsu Ethernet (RJ-45) na panelu tylnym. Sie¢ Ethernet to sie¢ komputerowa
umozliwiajaca tworzenie sieci lokalnych. Jezeli majg by¢ potgczone dwa urzadzenia (hosty), to
mozna je potgczy¢ kablem krosowym Ethernet (kablem skrosowanym). Jezeli maja by¢
potaczone wiecej niz dwa urzadzenia, nalezy je potaczy¢ uzywajac normalnego kabla Ethernet
(kabla sieciowego) i wezta centralnego (koncentratora lub przetgcznika). Wezet centralny
posiada jedno ztacze (port) dla kazdego urzadzenia w sieci. Interfejs Ethernet jednostki
sterujgcej DPM 8016 jest kompatybilny z nastepujacymi standardami Ethernet:

. 10Base-T (IEEE 802.3i): w tym standardzie do taczenia elementow stuzg cztery kable
(dwie skretki dwuzytowe) CAT-3 lub CAT-5. Predko$¢ transmisji wynosi 10 Mb/s, a
maksymalna dtugos$¢ segmentu 100 metrow.

. 100Base-TX (IEEE 802.3u): podobnie jak w przypadku 10Base-T uzywane sg dwie skretki
dwuzytowe, ale muszg by¢ uzywane kable CAT-5. 100Base-TX z predkosciag transmisji 100
Mb/s jest standardowym rozwiazaniem sieci Ethernet.

Adres IP

Do komunikacji miedzy urzagdzeniami w sieci Ethernet moga by¢ uzywane rézne protokoty

sieciowe. Jednostka sterujgca DPM 8016 wykorzystuje protokot TCP/IP, czyli jest to sie¢ IP. W

sieci IP do przydzielania urzadzeniom adresow logicznych uzywane sg adresy IP. Do

przydzielania adresow jednostka sterujaca DPM 8016 uzywa wersji IPv4 (Internet Protocol

Version 4), co oznacza ze adres IP ma dtugos$¢ 32 bitow (= 4 bajtéw). Uzywajac tego systemu

teoretycznie mozna stworzyc okoto 4,3 miliarda niepowtarzalnych adreséw. Adresy IPv4 sg

zazwyczaj przedstawiane w systemie dziesietnym i przedzielane kropkami, tzn. ze cztery bajty
sg zapisywane jako cztery liczby dziesietne przedzielone kropkami. Ogolny format adresu IPv4
ma wiec postac AAA.BBB.CCC.DDD, na przyktad 130.009.122.195. Poczatkowe zera mogg

zosta¢ pominiete, a wiec powyzszy adres moze tez by¢ zapisany jako 130.9.122.195. W

ponizszej tabeli przedstawiono zakresy adreséw, ktére powinny by¢ uzywane w sieciach

prywatnych. Prywatne adresy IP sa szczegdlnie przydatne w sieciach potagczonych z

Internetem. Prywatne adresy IP nie sg trasowane do Internetu, co oznacza, ze do uzyskania

dostepu do Internetu konieczne jest stosowanie ttumaczenia adresow sieciowych (Network

Address Translation, NAT) lub mapowania portow (Port Address Translation, PAT), ktore

oprécz funkcji NAT zmienia dodatkowo numer portu. W wyniku tego wiele urzadzen moze by¢

potaczonych z Internetem za posrednictwem routera, nawet jezeli operator Internetu
przydzielit tylko jeden adres IP. Dodatkowg zaletg jest ukrywanie przez NAT/PAT rzeczywistych
adresow IP urzadzen przed hakerami (bezpieczenstwo przez niejawnosc).

Maska podsieci

Adres IP jest zawsze podzielony na element sieciowy (adres/ID sieciowy) i element hosta

(adres/ID hosta lub adres urzadzenia). Urzadzenia znajdujg sie w tej samej sieci IP, jezeli

elementy sieciowe ich adresow sg identyczne. Jezeli urzadzenia znajduja sie w tej samej sieci

IP, moga komunikowac sie ze sobg bezposrednio. Aby mogty sie ze sobg komunikowac¢

urzadzenia znajdujace sie w roznych sieciach, konieczne jest wyposazenie dodatkowe (takie

jak router). W obrebie sieci adresy hostow nie moga by¢ zdublowane. Na przyktad 4 bajty (32

bity) adresu IP mogg zosta¢ podzielone na element sieciowy sktadajacy sie z 3 bajtéw oraz

element hosta sktadajacy sie z 1 bajtu. Element sieciowy i element hosta sg oddzielone od
siebie przez maske podsieci. W tym przypadku maska podsieci 255.255.255.0 oznacza, ze



adres |IP zostat podzielony na pierwsze 24 bity i ostatnie 8 bitow. Notacja CIDR do
wyswietlania maski podsieci jest alternatywa dla notacji dziesietnej przedzielonej kropkami. W
notacji CIDR uzywane sg sufiksy. Sufiks okresla liczbe 1-bitowych znakdéw w masce podsieci.
Dlatego maska podsieci 255.255.255.0 w notacji dziesietnej przedzielonej kropkami
odpowiadataby sufiksowi /24, poniewaz w masce podsieci 255.255.255.0 pierwsze 24 miejsca
adresu IP sa wybrane jako adres sieciowy (format binarny). Wybdr maski sieciowe;j i
wynikajacy z tego podziat adresu IP na element sieciowy i element hosta wptywa na
maksymalng liczbe adresowalnych urzadzen w danej sieci. Jednakze w formie binarnej
element hosta w danym numerze nie moze sktadac sie wytacznie z zer lub wytgcznie z jedynek.
Przyktad:

W tym przyktadzie dla adresu IP 130.9.122.195 z podang powyzej maska podsieci
255.255.255.0 element sieciowy bedzie zapisywany jako 130.9.122.0. Tak wiec kazde
urzadzenie (lub interfejs) w sieci bedzie uzywac adresu IP 130.9.122.DDD. Poniewaz w
elemencie hosta DDD nie mozna uzywac wartos$ci binarnych 00000000 lub 11111111, dla DDD
dopuszczalne sg wartoéci dziesietne od 1 do 254. Oznacza to, ze w sieci moga uzyskac¢ adresy
maksymalnie 254 rézne urzadzenia, a adresy IP beda mie¢ posta¢ od 130.9.122.1 do
130.9.122.254.
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11.2 Tabela adreséw IP
Projekt:
Maska podsieci Brama
Urzadzenie Nazwa w IRIS-Net Lokalizacja/opis Adres IP

17-Dec-2013 | | Bosch Communications Systems
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