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WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE

Das Blitzsymbol innerhalb eines gleichseitigen Dreiecks soll den

CAUTION Anwender auf nicht isolierte Leitungen und Kontakte im Gera-
/&\ RISK OF ELECTRIC SHOCK /'\ A teinneren hinweisen, an denen hohe Spannungen anliegen, die

DO NOT OPEN s im Fall einer Berlihrung zu lebensgefahrlichen Stromschlagen
WARNING: 10 REDUCE THE RISK OF FIRE OR ELECTRIC SHOCK. j fGhren konnen.

DO NOT EXPOSE THIS APPLIANCE TO RAIN OR MOISTURE.

AVIS: RISOUE DE CHOC ELECTRIOUE. NE PAS OUVRR. Das Ausrufezeichen innerhalb eines gleichseitigen Dreiecks soll

den Anwender auf wichtige Bedienungs- sowie Servicehinweise
in der zum Gerét gehdrenden Literatur aufmerksam machen.

Lesen Sie diese Hinweise.

Heben Sie diese Hinweise auf.

Beachten Sie alle Warnungen.

Richten Sie sich nach den Anweisungen.

Betreiben Sie dieses Gerat nicht in unmittelbarer Nahe von Wasser. Stellen Sie bitte sicher, daf3 kein Tropf- oder

Spritzwasser ins Geréteinnere eindringen kann. Plazieren Sie keine mit Flissigkeiten gefullte Objekte, wie Vasen oder

Trinkgefalle, auf dem Geréat.

Verwenden Sie zum Reinigen des Gerates ausschlief3lich ein trockenes Tuch.

7. Verdecken Sie keine Liftungsschlitze. Beachten Sie bei der Installation des Gerétes stets die entsprechenden
Hinweise des Herstellers.

8. Vermeiden Sie die Installation des Gerétes in der Nahe von Heizkérpern, Warmespeichern, Ofen oder anderer
Warmequellen.

9. Verwenden Sie ausschlie3lich Zubehdr/Erweiterungen, die vom Hersteller hierzu vorgesehen sind.

10. Uberlassen Sie samtliche Servicearbeiten und Reparaturen einem ausgebildeten Kundendiensttechniker.
Bringen Sie das Geréat direkt zu unserem Kundendienst, wenn es beschadigt wurde oder eine Funktionsstdrung zeigt.

11. Um das Gerat komplett spannungsfrei zu schalten, muf3 der Netzstecker gezogen werden.
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WICHTIGE SERVICEHINWEISE

ACHTUNG: Diese Servicehinweise sind ausschliel3lich zur Verwendung durch qualifiziertes Servicepersonal.
Um die Gefahr eines elektrischen Schlages zu vermeiden, fihren Sie keine Wartungsarbeiten durch,
die nicht in der Bedienungsanleitung beschrieben sind, aul3er Sie sind hierflr qualifiziert.
Uberlassen Sie samtliche Servicearbeiten und Reparaturen einem ausgebildeten Kundendiensttechniker.

1. Bei Reparaturarbeiten im Gerat sind die Sicherheitsbestimmungen nach EN 60065 ( VDE 0860 ) einzuhalten.

2. Bei allen Arbeiten, bei denen das gedffnete Gerat mit Netzspannung verbunden ist und betrieben wird, ist ein
Netz - Trenntransformator zu verwenden.

3. Vor einer Nachrustung mit Nachrustsatzen, Umschaltung der Netzspannung oder der Ausgangsspannung ist
das Gerat stromlos zu schalten.

4. Die Mindestabsténde zwischen netzspannungsfilhrenden Teilen und bertuhrbaren Metallteilen
(Metallgehduse) bzw. zwischen den Netzpolen betragen 3 mm und sind unbedingt einzuhalten.
Die Mindestabstéande zwischen netzspannungsfuhrenden Teilen und Schaltungsteilen, die nicht mit dem Netz
verbunden sind (sekundar), betragen 6mm und sind unbedingt einzuhalten.

5. Spezielle Bauteile, die im Stromlaufplan mit dem Sicherheitssymbol gekennzeichnet sind, (Note) dirfen nur durch
Originalteile ersetzt werden.

6. Eigenméchtige Schaltungséanderungen dirfen nicht vorgenommen werden.

7. Die am Reparaturort gultigen Schutzbestimmungen der Berufsgenossenschaften sind einzuhalten. Hierzu gehdrt auch
die Beschaffenheit des Arbeitsplatzes.

8. Die Vorschriften im Umgang mit MOS - Bauteilen sind zu beachten.

Note: & SAFETY COMPONENT ( MUST BE REPLACED BY ORIGINAL PART)
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EINLEITUNG

1. EINLEITUNG

Wir méchten lhnen als erstes danken und Sie begliickwiinschen, dass Sie sich fir den DRM 4000 8-in-2
Audio Mixer & Router von DYNACORD entschieden haben. Um optimale Leistung mit diesem Gerat zu
erzielen und um Schaden durch unsachgemalle Bedienung zu vermeiden, lesen Sie bitte diese Bedie-
nungsanleitung aufmerksam durch, bevor Sie den DRM 4000 betreiben.

1.1 DRM 4000 EIGENSCHAFTEN

Der DRM 4000 ist ein Rackmixer bzw. Audiosignal-Router mit 8 Audio-Eingédngen und 2 Audio-Ausgén-
gen. Bei den Eingangen handelt es sich um 4 MIC/LINE Kanale und 4 AUX Kanéle. Jeder Eingangskanal
lasst sich beliebig auf einen oder beide Ausgangskanéle routen. Damit ist sowohl Mono 2-Kanal-Betrieb
als auch Stereo-Betrieb mdglich.

Der DRM 4000 kann als Vorschaltgerat am DPM 4000 eingesetzt werden, um die Anzahl der Eingangs-
kanale zu erweitern. Uber die Remote-Schnittstelle ist der DRM 4000 mit dem DPM 4000 verbunden. Es
lassen sich Vorrangfunktionen, Preset-Umschaltung und Routing konfigurieren und bedienen.

Der DRM 4000 Mixer & Router kann aber auch Stand-alone fir Beschallungsaufgaben, z. B. in
Multimediasystemen, und fur einfache Rufsysteme verwendet werden.

Einsatzgebiete
- Vorschaltgerdt am DPM 4000 fir den Anschluss mehrerer umschaltbarer Musikquellen und von
Mikrofonen im Vorrang- oder Mischbetrieb.

- Mixer fur Beschallungssysteme in Konferenzraumen, Mehrzweckhallen, Veranstaltungssalen, Gastro-
nomie, Kirchen usw.

- Einfache Rufsysteme mit Hintergrundmusik.

Ausstattung

- 4 MIC/LINE Eingangskanale: XLR, elektronisch symmetrisch, Ubertrager optional.
- 4 AUX Eingangskanale: Je 2 Cinch.

- Lautstarke-Steller und Klangsteller (Lo/Hi) in allen Eingangskanélen.

- Signal / Peak LEDs (grtin / rot) fur Pegelkontrolle in allen Eingéngen.

- Eingangskandle sind auf Ausgange beliebig schaltbar / mischbar. Steuerung Uber Steuerkontakte,
optionale RS-232 Schnittstelle oder vom DPM 4000.

- Direktausgéange fur alle MIC/LINE- und AUX-Kanéle. Pre/Post intern konfigurierbar.

- Anschlussbuchsen vorne: Ein MIC/LINE Eingang (XLR) und ein AUX-Eingang (2 x Cinch) parallel zu
MIC/LINEL bzw. AUX1.

- Prioritats-Steuerung (Ducking-Funktion) in Eingdngen MIC/LINE 1 und 2. Steuerung durch externe
Kontakte, Signalpegel mit frontseitig einstellbarem Schwellwert oder Gber Remote Control. Anzeige-
LED’s an der Frontblende.

- Limiter in Eingangen MIC/LINE 1 und 2 mit intern einstellbarem Schwellwert.
- 2 Audio Ausgéange: XLR, elektronisch symmetrisch, Ubertrager optional.
- Getrennte Summenregler und Aussteuerketten fir beide Ausgénge.

- VCA's in beiden Ausgangskanélen. 2 VCA Steuereingange A / B fir Fernregelung der Lautstérke Uber
externe Potentiometer. Steuerung auch per serieller Schnittstelle (PC, DPM 4000, Mediensteuerung)
oder per Steuerkontakt.

- Mix-Eingang fur externe Zuspielung / Erweiterung: 2 x Cinch, unsymmetrisch. Pegelsteller an der
Rickseite.

- Send-Ausgang fur Aufnahme / Erweiterung: 2 x Cinch, unsymmetrisch.

- Fernsteuerung Uber externe Kontakte: 8 frei konfigurierbare Steuereingénge fiir Ducking MIC/LINE 1
und 2, Preset-Umschaltung, Routing, Lautstarke-Umschaltung, Mute.

- Optionale serielle RS-232 Schnittstelle fir Steuerung von PC bzw. Mediensteuerung: Direkte Steue-
rung samtlicher Routing-Mdéglichkeiten, Steuerung der Ausgangspegel, Konfiguration und Abspeiche-
rung von Presets sowie Preset-Umschaltung.
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EINLEITUNG

- Optionale serielle RS-485 Schnittstelle zum Anschluss an DPM 4000: Steuerung samtlicher Routing-
Mdglichkeiten, Ducking-Steuerung, Preset-Umschaltung Giber Makros, Steuerung der Ausgangspegel,
Konfiguration und Abspeicherung von Presets mittels Designer Software.

- 24V Versorgung; optionales Steckernetzteil fiir 90 - 240 V AC Versorgung.
- Einschaltverzégerung: Relais zur Vermeidung von Ein- / Ausschaltgerauschen.
- Gehause: 19"/ 1HE.

In dieser Bedienungsanleitung werden Sie noch viele weitere Eigenschaften des DRM 4000 kennenler-
nen. Bewahren Sie diese gut auf, um sie zum Nachschlagen jederzeit griffbereit zu haben.

1.2 AUSPACKEN UND GARANTIE

Offnen Sie die Verpackung und entnehmen Sie den DRM 4000. Zusatzlich zu dieser Bedienungsanleitung
finden Sie in der Verpackung noch 3 Phoenix-Steckverbinder und die Garantiekarte. Uberprifen Sie bitte,
ob diese vollstandig ausgefillt ist, denn nur so kdnnen Sie etwaige Garantieanspriiche geltend machen.
Sie haben auf das Gerat 36 Monate Garantie, die ab dem Zeitpunkt der Aushéndigung durch den Handler
gilt. Bewahren Sie zur Garantiekarte auch den Kaufbeleg und ebenso die Verpackung fir eventuelle
Ricksendung gut auf.
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BEDIENELEMENTE UND ANSCHLUSSE

2. BEDIENELEMENTE UND ANSCHLUSSE

1
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2.1 Frontseite

1, Buchse MIC/LINE 1

Elektronisch symmetrischer XLR-Eingang zum frontseitigen Anschluss eines Mikrofons oder anderer
Signalquellen. Die Buchse liegt parallel zum Eingang MIC/LINE 1 an der Riickseite. Die Einstellungen fur
Gain, Pad und Phantomspeisung sind an der Riickseite vorzunehmen.

2, Buchsen AUX 1L/R

Uber diesen frontseitigen Cinch-Eingang kann eine 2-kanalige Signalquelle (z. B. CD-Spieler) an den
Kanal AUX 1 angeschlossen werden. Die Buchsen liegen parallel zum Eingang AUX 1 an der Riickseite.

3, Signal/Peak-LED’s

Die Signal/Peak Anzeige informiert Sie optisch Uber den Pegel im jeweiligen Eingangskanal. Beim
Einpegeln sollten Sie darauf achten, dal3 die Signal-LED rhythmisch dem eingespeisten Signal folgt. Ist
dies nicht der Fall, muf3 am Gainsteller nachgeregelt werden. Leuchtet hingegen die Peak-LED teilweise
oder standig auf, ist der Eingangskanal in akuter Ubersteuerungsgefahr (Clipping). In diesem Fall muR
die Verstarkung mit Hilfe des Gainstellers zuriickgenommen werden. Die Signal-LED leuchtet ca. 30 dB
und die Peak-LED 6 dB unter der Ubersteuerungsgrenze auf.

4, Regler MIC/LINE 1-4

Mit diesen Drehreglern wird die Lautstarkeeinstellung der jeweiligen MIC/LINE Eingédnge des DRM 4000
vorgenommen. Der Drehregler sollte idealerweise im Bereich der Mittelposition (0 dB) stehen. Dies gibt
Ihnen die Mdglichkeit, auch deutliche Pegelunterschiede zwischen den Eingangskanélen mit ausreichend
grolem Regelweg genau genug einzustellen. Die Lautstarkeeinstellung der Gesamtanlage erfolgt danach
mit den Master-Drehreglern.

5, Ducking Threshold Regler (DUCK THR)

Mit diesem Regler kann getrennt fur MIC/LINE 1 und MIC/LINE 2 die Ansprechschwelle der Ducking-
steuerung (Vorrangschaltung) eingestellt werden. Bei der Duckingsteuerung handelt es sich um eine
automatische Pegelerkennung, die das Signal des jeweiligen Eingangskanals (MIC/LINE 1 oder 2) auf
die voreingestellten Ausgange durchschaltet, und alle anderen Eingangskanéle, z. B. Hintergrundmusik,
um einen einstellbaren Wert absenkt (Ducking). Die Ducking Threshold Regler erméglichen auch unter
unglnstigen Bedingungen (z. B. Betrieb eines Mikrofons in lauter Umgebung oder mit grol3em Sprecher-
abstand) einen zuverlassigen Betrieb der Duckingsteuerung. Als Schutz gegen Fehlbedienung sind diese
Regler durch ein Loch in der Frontblende mittels eines Kreuzschlitzschraubendrehers bedienbar.
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BEDIENELEMENTE UND ANSCHLUSSE

6, Klangregelung LO / HI

Jeder der 4 MIC/LINE und der 4 AUX Eingénge verflgt Uber eine eigene Klangregelung. Damit kdnnen
sowohl die Héhen (HI) als auch die Tiefen (LO) um +/-15 dB angehoben oder abgesenkt werden. Eine
Drehung der Klangregler nach rechts bewirkt eine Anhebung / Verstarkung, eine Drehung nach links
bewirkt eine Absenkung / Abschwéchung des jeweiligen Frequenzbereiches. Drehen Sie die Klangsteller
moglichst nicht in extreme Positionen; normalerweise ist eine geringfligige Klangkorrektur ausreichend
und bringt das beste und natirlichste Klangergebnis. Als Schutz gegen Fehlbedienung sind die Klangreg-
ler versenkt und schraubendreherbedienbar ausgefuhrt.

7, Regler AUX 1-4

Mit diesen Drehreglern wird die Lautstarkeeinstellung der jeweiligen AUX Eingdnge des DRM 4000
vorgenommen. Der Drehregler sollte idealerweise im Bereich der Mittelposition (0 dB) stehen. Dies gibt
Ihnen die Mdglichkeit, auch deutliche Pegelunterschiede zwischen den Eingangskanélen mit ausreichend
grofRem Regelweg genau genug einzustellen. Die Lautstarkeeinstellung der Gesamtanlage erfolgt danach
mit den Master-Drehreglern.

8, Ducking-Regler A/ B

Mit diesen Reglern wird eingestellt, um wieviel dB die nicht bevorrechtigten Eingangskanale (z.B.
Hintergrundmusik) bei aktivierter Ducking-Steuerung abgesenkt werden. Die Duckingtiefe (Ausblendtiefe)
kann beliebig zwischen 0 dB (Regler-Rechtsanschlag) und -40 dB (Regler-Linksanschlag) getrennt flr
die Ausgange A und B gewahlt werden. Als Schutz gegen Fehlbedienung sind die Ducking-Regler
versenkt und schraubendreherbedienbar ausgefiihrt.

9, Ducking Anzeigen A /B

Ein Aufleuchten einer oder beider Ducking Anzeigen bedeutet, dass die Duckingsteuerung im jeweiligen
Kanal wirksam geworden ist. Das heifl3t, ein bevorrechtigter Kanal (MIC/LINE 1 oder 2) wird durchgeschal-
tet und alle anderen Kanéle (z. B. Hintergrundmusik) werden abgesenkt.

10, Regler MASTER A /B

Hier handelt es sich um die Lautstarkeregler fiir die beiden Hauptausgange Master A und B. Damit kann
man den DRM 4000 an die Eingangspegel der nachfolgenden Geréte, z. B. Endstufen oder DPM 4000,
anpassen und die gewiinschte Gesamtlautstarke einstellen. In den meisten Situationen erreicht man im
Bereich der Mittelposition (0 dB) gute Ergebnisse. Falls ein anderer Ausgangspegel benétigt wird, kann
das Signal um +6 dB angehoben (Regler-Rechtsanschlag) oder beliebig gedampft werden (Regler-Links-
anschlag).

11, Aussteuerungsanzeigen A/ B

Die beiden Aussteuerungsketten zeigen die momentanen Signalpegel der MASTER-Ausgange A und B
Uber je 5 Leuchtdioden in 10 dB Schritten an. Der Anzeigebereich umfasst 40 dB; die Anzeigen stellen
den Pegel an den Ausgédngen OUT A und OUT B in dBu dar. Um Verzerrungen zu vermeidern, sollte der
DRM 4000 so eingestellt sein, dass beim hdchsten auftretenden Signalpegel die oberste LED der
Aussteuerungsanzeige (+20 dBu) nicht aufleuchtet.

12, POWER-Schalter
Damit wird der DRM 4000 ein- und ausgeschaltet.

13, ON-LED

Im eingeschalteten Zusand leuchtet die ON-LED.
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14, 24 V Spannungsversorgung

Uber diese beiden 6.3mm Flachstecker wird der DRM 4000 mit 24 V Gleichspannung versorgt. Wenn der
DRM 4000 in einer ELA-Anlage verwendet wird, sollten Sie die ohnehin vorhandene 24 V Versorgungs-
spannung verwenden. Fir den Stand-alone Betrieb steht das optionale Steckernetzteil (NRS 90257) zur
Verflugung. Achten Sie beim Anschluss unbedingt darauf, dass die beiden Pole der Versorgungsspannung
richtig angeschlossen werden (+ = +24V, - = Masse).

15, Einschub fir REMOTE INTERFACE

Hier kann eine optionale serielle Schnittstelle (RS-232 oder RS-485) nachgeriistet werden. Naheres dazu
finden Sie im Kapitel 9.2 “Nachrustanleitungen”.

16, CONTROL IN

Uber diese Steuereingdnge lassen sich acht programmierbare interne Zustande abrufen. Dazu zéhlen:
Signal-Routing, Duckingsteuerung (Vorrangschaltung), Pegeleinstellungen, Mute, usw. Die Aktivierung
erfolgt durch Schliessen eines Steuereingangs nach Masse. Ab Werk sind die Steuereingange so
konfiguriert, dass der DRM 4000 fur eine Vielzahl an Anwendungsfallen vorbereitet ist. Bei Verwendung
einer seriellen Schnittstelle (optional) kdnnen die Funktionen der 8 Steuereingéange mit Hilfe eines PC
Programms nach eigenem Bedarf konfiguriert und im DRM 4000 abgespeichert werden. Die Stec-
kerbelegung und eine Beispielverdrahtung finden Sie im Kapitel 4.4.1.

17, Externe VCA-Steuerung

An diese Steuerkontakte kdnnen zwei externe Potentiometer flr Fernregelung der Lautstarke von Master
A und B angeschlossen werden. Dabei werden die VCA’s der beiden Masterausgange A bzw. B
gleichspannungsmafig angesteuert. Beachten Sie bitte, dass eventuell bevorrechtigte Mikrofone (Priority
Override auf Enable) durch die VCA-Steuerung nicht mit abgesenkt werden. Die Steckerbelegung und
eine Beispielverdrahtung finden Sie in Kapitel 4.4.2.

18, DIRECT OUT

Jeder der 8 Eingangskandle (MIC/LINE einkanalig und AUX zweikanalig) verfligt Uber einen eigenen
Direktausgang. Intern kénnen die Direktausgange entweder auf PRE (Signal vor Klangregelung und
Lautstarkesteller) oder POST (Signal hinter Klangregelung und Lautstarkesteller) eingestellt werden. Die
Steckerbelegung entnehmen Sie bitte dem Kapitel 4.3.3.

19, Masterausgange OUT A /B

Dies sind die 2 symmetrischen XLR-Ausgange des DRM 4000. Je nach Konfiguration kénnen dies
entweder L/R Stereo-Ausgénge oder 2 unabhangige Mono-Ausgéange sein.
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20, SEND Ausgang

An diesen beiden Cinch-Buchsen wird das Signal der Ausgangskanale vor den Lautstarkereglern
MASTER A bzw. MASTER B herausgefihrt. Diese Ausgange kdnnen zur problemlosen Erweiterung /
Kaskadierung mehrerer DRM 4000 verwendet werden.

21, MIX IN Eingang

Dieser unsymmetrische Stereo/Dual-Eingang kann zur Toneinspielung von einem Mischpult oder einem
weiterem DRM 4000 zur Erweiterung / Kaskadierung verwendet werden.

22, MIX IN Regler

Mit diesem Regler wird der Pegel des Eingangssignals am MIX IN Eingang angepasst. In Mittelstellung
erfolgt keine Verstarkung (0 dB), nach rechts kann der Pegel um bis zu +10 dB angehoben werden. Nach
links erfolgt eine Abschwéchung des Eingangspegels.

23, Cinch Eingange AUX 1-4

Uber diese Cinch-Eingange kénnen unsymmetrische Line-Signale, wie z. B. CD-Spieler, Cassetten-Re-
corder, Tuner oder &hnliche, an die Kanédle AUX 1-4 angeschlossen werden.

24, Gainregler

Mit diesen Reglern kann getrennt fur jeden MIC/LINE Eingang die Verstarkung in einem Bereich von +10
dB bis +60 dB stufenlos angepasst werden. Um einen optimalen Signal- / Gerauschabstand zu erzielen,
empfiehlt es sich, bereits mit dem Gainregler das Eingangssignal auf den gewiinschten Nennpegel bzw.
auf den optimalen internen Arbeitspegel zu bringen. Achten Sie dabei darauf, dass die Signal-LED sicher
aufleuchtet, und die Peak-LED auch bei lauten Passagen gerade nicht leuchtet.

25, XLR Eingénge MIC/LINE 1-4

Uber diese XLR-Eingange kénnen symmetrische Signalgellen an die Eingange MIC/LINE 1-4 angeschlos-
sen werden. Die Eingénge lassen sich auf einen sehr weiten Pegelbereich anpassen und sind sowohl fur
Mikrofonanschluss als auch fur hochpegelige Line-Quellen geeignet.

26, PAD-Schalter

Dieser Schalter bewirkt im gedriickten Zustand eine Absenkung des Signals um -30 dB fur die Umschal-
tung zwischen LINE und MIC. Im nicht gedriickten Zustand kann an die zugehérige XLR-Buchse ein
Mikrofon angeschlossen werden. Ist der PAD-Schalter gedriickt, kann ein symmetrisches LINE Signal an
die zugehdrige XLR-Buchse angeschlossen werden.

27, +24V-Schalter

Durch diesen Schalter kann individuell fur jeden MIC/LINE-Kanal eine 24 V - Phantomspeisung zuge-
schaltet werden, um Kondensatormikrofone oder phantomgespeiste Sprechstellen vom DRM 4000 aus
versorgen zu kdnnen.
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3. QUICK START

Dieser Abschnitt beschreibt in einem schnellen Uberblick die wichtigsten Punkte fiir einen problemlosen
Einsatz des DRM 4000 in lhrer PA-Anlage. Besonderheiten beim Einsatz des DRM 4000 in Verbindung
mit dem DPM 4000 finden Sie im Kapitel 6.4. Weitere Einzelheiten bezuglich der Funktionen und der
Konfiguration des DRM 4000 finden Sie in den jeweiligen Abschnitten des Handbuchs.

STROMVERSORGUNG

SchlieRBen Sie eine 24 V Gleichspannung Uber die gerateriickseitigen 6.3mm Flachstecker (14) an.

AUDIO ANSCHLUSSE

Bevor Sie den DRM 4000 in lhre PA-Anlage integrieren und einschalten, sollten Sie geklart haben, mit
welcher Systemkonfiguration Sie arbeiten. In Kapitel 8 “KONFIGURATION DES DRM 4000" finden Sie
eine Beispielverdrahtung fur die BASIC CONFIGURATION 8-in-2 Mixer und Hinweise zur Konfiguration
des DRM 4000. Einen Uberblick tiber die werksmaRige Belegung der BASIC CONFIGURATION und der
CONTROL INPUTS entnehmen Sie bitte dem Beiblatt "DRM 4000 FACTORY CONFIGURATION".
SchlieRen Sie dann lhr Gerét entsprechend der gewahlten Konfiguration an. Legen Sie noch kein
Audiosignal an.

EINSCHALTEN

Wenn Sie den DRM 4000 zum ersten Mal in lhrer PA-Anlage in Betrieb nehmen, sollten Sie zuvor alle
Eingangsregler MIC/LINE 1-4 (4) und AUX 1-4 (7) auf Linksanschlag drehen, so dass zu diesem Zeitpunkt
noch kein Audiosignal an die Ausgange gelangen kann. Stellen Sie ebenso die Gainsteller (24) der
Eingangskanale MIC/LINE 1-4 auf der Geratertickseite auf +10 dB (Linksanschlag). Das Gerét ist
werksseitig als 8-in-2 Mixer konfiguriert, wobei es sich um ein universelles Preset flr Stereo-Betrieb
handelt. Falls das Geréat bereits verwendet wurde, kann es natirlich anders konfiguriert sein.

PEGEL EINSTELLEN

Drehen Sie die beiden Master-Regler (10) auf Linksanschlag, so dass kein Signal am Ausgang des DRM
4000 anliegen kann. Aktivieren Sie jetzt Ihre angeschlossene Tonquelle. Wenn Ihre Tonquelle an einem
MIC/LINE-Eingang angeschlossen ist, drehen Sie jetzt den entsprechenden Gainregler (24) auf der
Geraterlickseite langsam auf. Die griine SIGNAL-LED (3) zeigt das Vorhandensein eines Signals an;
sollte die rote PEAK-LED (3) aufleuchten, reduzieren sie die Verstarkung am Gainregler um ein Verzerren
zu vermeiden. Jetzt kénnen Sie den Eingangsregler MIC/LINE (4) bzw. AUX (7) und die beiden
MASTER-Regler (10) aufdrehen. Damit steht jetzt das Signal an den geraterlickseitigen XLR-
Ausgangssteckern (19) an, den Pegel kdnnen Sie an der Aussteuerungsanzeige (11) ablesen.
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4, AUFSTELLEN UND ANSCHLIESSEN
4.1 Allgemeine Hinweise

Damit Sie mit dem DRM 4000 die besten Ergebnisse erzielen, muss ein ordnungsgemafer Anschluss
gewahrleistet sein. Zur Inbetriebnahme schlieen Sie das Gerat Uber die riickseitigen Flachstecker an
24 V Gleichspannung an. Wenn der DRM 4000 in einer ELA-Anlage verwendet wird, kénnen Sie die
ohnehin vorhandene 24 V Versorgungsspannung verwenden. Fir andere Anwendungen steht das
optionale Steckernetzteil (NRS 90257) zur Verfligung. Hierbei handelt es sich um ein Weitbereichs-
Schaltnetzteil mit bereits passend konfektionierten AMP-Steckverbindern fur den direkten Anschluss an
die Spannungsversorgungsstecker (14) des DRM 4000.

ACHTUNG: Beim AnschlieRen sollten Sie sorgféltig darauf achten, dass der Pluspol der 24 V
Versorgungsspannung mit dem +24V-Eingang des DRM 4000 und der Minuspol (Masse) mit dem
Minus-Eingang korrekt verbunden wird.

Um Temperaturprobleme zu vermeiden, sollte das Gerét ausreichend beliftet sein, und nicht bei
Umgebungstemperaturen von mehr als 40°C betrieben werden. Fir den Rackeinbau ist eine Hohenein-
heit erforderlich. Abstéande fur die Bellftung sind im allgemeinen nicht erforderlich. Wie bei allen
NF-Signalverarbeitungsgeraten sollte vermieden werden, den DRM 4000 direkt Uber oder unter Geraten
mit starkem Magnetfeld, z. B. Leistungsverstarkern, zu installieren, um Einstrahlungen auf ein Minimum
zu reduzieren.

Bevor Sie den DRM 4000 einschalten, sollten samtliche Kabelverbindungen hergestellt sein. Schlieen
Sie also zunéchst alle Mikrofone und Audio-Zuspielgerate an die Eingadnge des Gerats an. Dann verbinden
Sie die Ausgange mit den Eingangen der nachfolgenden Geréte, z. B. Endstufen oder DPM 4000.
Verdrahten Sie auch die Direkt-Ausgange, falls diese Signale in lhrer Anlage verwendet werden.

WICHTIG: - Verwenden Sie stets gute, abgeschirmte Audiokabel.
- Zur Vermeidung von Hoéhenverlusten sollten die Zuleitungen, vor allem zu den
Eingangen, nicht langer als 10 m sein.

4.2 Eingangsbeschaltung
4.2.1 MIC/LINE Eingange

Die MIC/LINE-Eingénge (1 und 25) sind mit XLR-Buchsen ausgestattet. Hierbei ist der nichtinvertierende
Leiter (+) des Kabels mit Pin 2 des XLR-Steckers, der invertierende Leiter (-) mit Pin 3 des XLR-Steckers
zu verbinden. Der Schirm sollte auf Pin 1 des XLR-Steckers liegen. Falls in den Eingangen Ubertrager
(NRS 90233) zur galvanischen Trennung eingesetzt werden, sollte der Schirm nicht mit der Masse des
Sendegerates verbunden werden. Sie kénnen die Eingdnge MIC/LINE 1-4 aber auch mit unsymmetri-
scher Eingangsbeschaltung betreiben. Hierzu ist der “heil3e” Leiter des Kabels an Pin 2 und der Schirm
an Pin 1 des XLR-Steckers anzuschlie3en. Um eine 6 dB Pegelreduzierung zu vermeiden, verbinden Sie
die Pins 1 und 3 im XLR-Stecker. Falls dadurch ein Storgerdusch entsteht, entfernen Sie diese
Verbindung.

Nachfolgend finden Sie symmetrische Kabelbeschaltungen ohne und mit Verwendung des Nachrustsat-
zes Eingangsubertrager, und eine unsymmetrische Kabelbeschaltung, wie Sie sinnvoll in Verbindung mit
dem DRM 4000 einzusetzen sind.

MIC/LINE 1- 4 INPUT P hot + —A——o2
WITHOUT . S o) SYMMETRICAL
INPUT TRANSFORMER \_®" shield cold - 10 3/ SOURCE

~—— hot + N
MICLINE1-4INPUT  Ze>—F A%\ SYMMETRICAL
INPUT TRANSFORMER \_®! "~ shield cold - =7 \uo ¥/ SOURCE

~- hot -—

MIC/LINE 1-4 INPUT (o ~shield IR [ m— o=
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4.2.2 AUX und MIX IN Eingange

Die vier AUX Eingéange (2 und 23) und der MIX IN Eingang (21) sind mit Cinch-Buchsen ausgestattet
(RCA-Buchsen), so dass Sie handelsubliche unsymmetrische Audioquellen (CD, Tape, Tuner, usw.)
direkt anschlieBen kdnnen. Die daftr bendtigten Cinch-Kabel liegen in der Regel den Audioquellen bei
oder koénnen im Zubehoérhandel erworben werden. Achten Sie gerade bei diesen unsymmetrischen
Leitungen, dass die Leitungslange nicht unnétig lang ist um die Gefahr von Einstreuungen zu minimieren.

4.3 Ausgangsbeschaltung
4.3.1 MASTER Ausgange

Die beiden MASTER Ausgéange (19) sind elektronisch symmetriert und auf XLR-Stecker gefihrt. Da die
Ausgange symmetrisch und niederohmig sind, kdnnen auch problemlos langere Ausgangsleitungen
verwendet werden. An den MASTER Ausgangen liegen alle MIC/LINE, AUX und der MIX IN Eingang als
Summe an. Im Stand-alone Betrieb werden die MASTER Ausgéange typischerweise an eine externe
Endstufe angeschlossen. Bei Einsatz des DRM 4000 in einer gréReren ELA-Anlage werden die MASTER
Ausgénge mit Eingangen der nachfolgenden Zentraleinheit (z. B. DPM 4000 oder Mixer / Router)
verbunden.

4.3.2 SEND Ausgange

An den SEND Ausgangen (20) liegen die Pre-Fader Master A/B Signale. Es handelt sich also um
zusétzliche Summenausgange, wobei der Signalpegel hier unabhéangig von der Stellung der MASTER
Regler ist. Damit kann auf elegante Weise eine Kaskadierung mehrerer DRM 4000 durchgeftihrt werden,
wenn die SEND Buchsen des ersten Gerates mit den MIX IN Buchsen eines zweiten Gerates verbunden
werden. Auf diese Weise wird die Anzahl der Eingangskanéle verdoppelt. Werden noch mehr Eingangs-
kanale bendétigt, kénnen bis zu 8 DRM 4000 kaskadiert werden.

Die SEND Ausgange kdnnen aber auch fir beliebige andere Anwendungen, bei denen ein Summensignal
gebraucht wird, benutzt werden. Dazu zahlen z. B. der Anschluss von Tonbandgeréten, Kassettenrecor-
dern oder DAT / Minidisc fur Aufnahmezwecke, oder die Verwendung einer Monitorendstufe oder eines
Aktivmonitors fir Abhdrzwecke.

Da es sich um unsymmetrische Ausgange handelt, sollten keine langeren Kabelverbindungen verwendet
werden.

4.3.3 DIRECT OUTPUTS

Jeder der 8 Eingangskandle besitzt einen eigenen DIRECT OUTPUT (18). Insgesamt stehen 12
niederohmige, unsymmetrische Ausgénge an den riickseitigen Phoenix-Steckleisten zur Verfligung (4 x
MIC/LINE und 4 x 2 AUX). Die Eingangssignale kdnnen damit getrennt ausgegeben und fur Vorhéren /
Abhoren oder weitere Signalverteilung genutzt werden. Uber geréte-interne Steckbriicken kann in jeden
Eingang bestimmt werden, ob das Signal vor der Klangregelung und dem Lautstarke-Regler (PRE) oder
dahinter (POST) abgegriffen und am DIRECT OUT ausgegeben wird. Die Position der Steckbrticken zur
Pre/Post Umschaltung finden Sie im Kapitel 9.1.2. Die Steckerbelegung der DIRECT OUTPUTS entneh-
men Sie bitte folgendem Bild. Beachten Sie bitte bei der Verkabelung, dass Sie abgeschirmte NF-Leitun-
gen verwenden.

® @| DYNACORD" cusss2wirinG
DRM 4000 9
121784  wmane In GERMANY

o
T e T |@
+ - moooroonooogooononnoon G Lt oure

L contRoLIN

nnnnnnnnnnnnnnnnnnnn

I— 30: GND
29: AUX4R

28: AUX 4L

27: AUX 3R
26: AUX 3L
25: AUX 2R
24: AUX 2L
23: AUX1R

22: AUX 1L
21: GND

20: GND

19: MIC/LINE 4
18: MIC/LINE 3
17: MIC/LINE 2
16: MIC/LINE 1
15: GND
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4.4 Steuereingange
4.4.1 CONTROL INPUTS

Die CONTROL INPUTS (16) sind 8 frei konfigurierbare Steuereingange die Uber rickseitige Phoenix-
Steckleisten zuganglich sind. Wird einer der Steuerkontakte gegen Masse geschlossen, wird auf die
entsprechende Konfiguration (Preset) umgeschaltet. Werden mehrere Steuerkontakte gleichzeitig beta-
tigt, wird das Preset mit der hdchsten Prioritat aufgerufen. Im Ruhezustand (alle Steuereingange offen)
befindet sich der DRM 4000 in der Grundkonfiguration (BASIC CONFIGURATION).

® (®| DYNACORD" CLASS 2 WRING
DRM 4000 @
121784  MADE IN GERMANY
24V
1] e [ | @ %
* B RV DIRECT OUT @ Croacss OUTB
uuuuuuuuuu

I
GND J:' GND
CONTACT 8

CONTACT 7
CONTACT 6
CONTACT 5
CONTACT 4

L
LB
L
—JL—,U CONTACT 3
L

CONTACT 2
CONTACT 1

Ab Werk sind die Konfigurationen fir die 8 Steuereingdnge so programmiert, dass damit die meisten
Anwendungsfalle abgedeckt werden kdnnen. Genaue Informationen hiertiber finden sie im Kapitel 8 und
im Beiblatt “DRM 4000 FACTORY CONFIGURATION".

Mit Hilfe der optional erhéltlichen Schnittstellenkarten (entweder NRS 90256 fiir RS-485 oder NRS 90258
fur RS-232) und der Software “DRM 4000 Editor” kdnnen sie die Konfigurationen fiir die 8 Steuereingéange
selbst fur Ihre Anwendungsfalle frei bestimmen und im Gerét abspeichern. Sie haben dabei Zugriff auf
die Parameter Routing, Duckingsteuerung, Mute und VCA. Zuséatzlich kénnen sie jedem Kontakt eine
Prioritat zuweisen und damit sicherheitsrelevante Einstellungen mit “Priority Override” realisieren, z. B.
Routing fur Alarmdurchsagen. Eine exakte Beschreibung aller Mdglichkeiten und Programmierungs-
beispiele finden Sie im Kapitel 7.4 “Beschreibung der Software”.

4.4.2 Externe VCA Kontrolle

Uber die beiden Steuereingange VCA (17) auf den riickseitigen Phoenix-Steckleisten kann eine span-
nungsgesteuerte Lautstarkeregelung der beiden Ausgangskanale realisiert werden. Damit lasst sich die
Lautstarke fir einzelne Raume oder Beschallungsbereiche getrennt und vor Ort einstellen. Die Lautstér-
keregelung wird entweder Uber extern angeschlossene Potentiometer (1-10KOhm, lineare Regelcharak-
teristik) bzw. umschaltbare Festwiderstdande oder eine extern erzeugte Gleichspannung (0V - 10V)
durchgefuhrt. Bei OV erfolgt keine Dampfung des Ausgangspegels, bei 10V wird der Ausgangspegel um
90 dB gedampft. Im folgenden finden Sie ein Verdrahtungsbeispiel zur Lautstarke-Fernregelung tber
externe Potentiometer und ein Verdrahtungsbeispiel zur Lautstarkeregelung Uber eine von einem
externen Geréat (DCS 416) eingespeisten Steuerspannung.
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5. INBETRIEBNAHME

5.1 Einschalten des Gerates

Mit dem POWER-Schalter (12) schalten Sie den DRM 4000 ein. Die ON-LED (13) beginnt zu leuchten
und nach einer kurzen Initialisierungszeit (ca. 2s) ist der DRM 4000 betriebsbereit. Wenn das Gerat zum
ersten Mal eingeschaltet wird, ist es ab Werk als 8-in-2 Mixer konfiguriert. Falls das Gerét bereits zuvor
in Betrieb genommen wurde, kann es naturlich anders programmiert sein.

Achten Sie bitte darauf, dass beim Einschalten des Geréates die beiden Lautstarkesteller MASTER A/ B
zugedreht sind (Linksanschlag). Damit verhindern Sie ungewollt hohe Signalpegel oder sogar Riickkopp-
lungen. Wenn Sie nun den DRM 4000 entsprechend Ihrer Anlagenkonfiguration einstellen wollen, sehen
Sie zunéchst im Beiblatt “DRM 4000 FACTORY CONFIGURATION” nach, ob eine geeignete Einstellung
enthalten ist. Diese Konfiguration wéhlen Sie einfach am Gerat durch eine entsprechende Beschaltung
der CONTROL INPUTS (s. Kapitel 4.4.1). Alternativ dazu kénnen Sie mit Hilfe der DRM 4000 Editor
Software und einer der optionalen Remote Schnittstellen lhre eigene Konfiguration erzeugen und
abspeichern. Néheres dazu kdnnen Sie im Kapitel 7 nachlesen.

5.2 Pegeleinstellung

Um sowohl maximale Ubersteuerungssicherheit (Headroom) als auch minimales Rauschen zu erzielen,
muss der DRM 4000 geeignet in die Gain-Struktur des gesamten Audiosystems integriert werden. Wichtig
hierbei ist, dass der DRM 4000 ab der ersten Stufe gut ausgesteuert ist. Falls das Geréat erst durch
Ubermafiges Anheben mit Hilfe der MASTER Regler auf den gewiinschten Ausgangspegel gebracht
wird, wahrend die Eingangskandle untersteuert sind, wird der hervorragende Rauschabstand nicht voll
ausgenditzt, und das horbare Systemrauschen womdéglich erhdht. In den folgenden Kapiteln wird
beschrieben, wie die MIC/LINE und AUX Eingénge optimal eingepegelt werden.

5.2.1 Einpegelung der MIC/LINE-Eingange

Die vier MIC/LINE-Eingange verfiigen Uber symmetrische XLR-Eingdnge. Um eine Signalquelle optimal
an den Kanaleingang anzupassen, gehen Sie bitte folgendermalen vor:

Drehen Sie sowohl den zugehdrigen frontseitigen Kanalregler (4) als auch den auf der Geraterick-
seite befindlichen Gainregler (24) ganz zu (Linksanschlag).

Beim Anschluss eines Mikrofons stellen Sie sicher, dass der entsprechende PAD-Schalter (26)
nicht gedruckt ist (hohe Eingangsverstarkung). Wenn Sie eine symmetrische Signalquelle mit Li-
nepegel anschlielRen wollen, driicken Sie bitte den PAD-Schalter (geringe Eingangsverstarkung).

Falls Sie ein Mikrofon verwenden, das eine Phantomspeisung bendtigt, dann driicken Sie den ent-
sprechenden +24V-Schalter (27); in allen anderen Féllen darf der 24V-Schalter nicht gedriickt

sein. Insbesondere durfen bei eingeschalteter Phantom-Spannungsversorgung keine unsymmetri-
schen Signalquellen angeschlossen werden, da ansonsten die Geréate beschadigt werden kénnen.

Schliel3en Sie jetzt Ihre Signalquelle an den DRM 4000 an.

Spielen Sie das Signal mit der maximal zu erwartenden Lautstérke ein, bzw. Sprechen oder Sin-
gen Sie mit voller Lautstéarke, wobei Sie mdglichst geringen Abstand zum Mikrofon haben sollten.

Gleichen Sie dabei mit dem Gainregler (25) den Pegel so ab, dass auch bei sehr lauten Passagen
die rote PEAK-LED gerade nicht, die SIGNAL-LED aber sicher aufleuchtet.

Sie haben damit eine Grundeinstellung gefunden, wobei der Kanal gut ausgesteuert ist, anderer-
seits aber ein ausreichender Headroom von mindestens 6dB als Ubersteuerungsreserve vorhan-
den ist.

Als letztes wird mit dem Kanalregler (3) die Lautstarkeeinstellung des Einzelkanals vorgenommen
und die Balance der einzelnen Eingangskandle untereinander eingestellt. Der Regler sollte idealer-
weise im Bereich der Mittelposition (0 dB) stehen. Dies gibt IThnen die Mdglichkeit, auch deutliche
Pegelunterschiede zwischen den Eingangskanalen mit ausreichend groRem Regelweg genau ge-
nug einzustellen.

5-1



INBETRIEBNAHME

HINWEIS: Falls das Eingangssignal am Master-Ausgang jetzt noch nicht ansteht, priifen Sie
folgende Punkte:

Sind die Master Regler (10) aufgedreht?

Ist der entsprechende MIC/LINE Eingang auf einen oder beide Ausgénge geroutet? Beachten Sie
hierzu die gewéhlte Konfigurationseinstellung!

Ist die Duckingsteuerung aktiv (siehe Ducking Anzeigen (9)) und Ihr Eingangssignal dadurch evtl.
abgesenkt?

5.2.2 Einpegelung der AUX-Eingange

Die vier AUX-Eingange verfugen uber je zwei unsymmetrische Cinch-Buchsen. Damit kénnen pro
AUX-Eingang entweder eine Stereo-Signalquelle (z.B. CD-Spieler) oder 2 Monokanéle angeschlossen
werden. Um die Signalquelle optimal an den Kanaleingang anzupassen, gehen Sie bitte folgendermafien
vor:

Drehen Sie den zugehorigen frontseitigen Kanalregler (7) ganz zu (Linksanschlag).
Schliel3en Sie jetzt Ihre Signalquelle tiber Cinch-Kabel an.

Wenn Sie nun die Signalquelle mit dem héchsten vorkommenden Signalpegel betreiben (z.B. lau-
teste Passage in einem Musikstiick), sollte die SIGNAL-LED sicher im Rhythmus der Musik auf-
leuchten. Ab Werk sind die AUX-Eingange auf eine Nennempfindlichkeit von +4 dBu eingestellt,
was in Kombination mit dem Kanalregler fur die meisten AUX-Quellen erfahrungsgeman passend
ist. Falls Sie jedoch eine AUX-Quelle mit einem sehr niedrigem Ausgangspegel verwenden, kann
es sein, dass die grine Signal-LED nicht sicher aufleuchtet und mit dem Kanalregler nicht die ge-
winschte Lautstarke erreicht werden kann. In diesem Fall ist es notwendig, die Nennempfindlich-
keit des AUX-Eingangs auf -6 dBu einzustellen (interne Brucken) und damit den Eingang um

10 dB empfindlicher zu machen. Die genaue Vorgehensweise dazu finden Sie im Kapitel 9.1.3
“AUX Empfindlichkeitswahl” beschrieben.

Als letztes wird mit dem Kanalregler (4) die Lautstarkeeinstellung des Einzelkanals vorgenommen

und die Balance der einzelnen Eingangskandle untereinander eingestellt. Der Regler sollte idealer-
weise im Bereich der Mittelposition (0 dB) stehen, um Pegelunterschiede zwischen den Eingangs-
kanéalen mit ausreichend groRem Regelweg ausgleichen zu kénnen.
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6. SPEZIELLE EIGENSCHAFTEN DES DRM 4000

6.1 Einsatz der Duckingsteuerung

Die Duckingsteuerung ermdglicht es, die bevorrechtigten Kanéale (MIC/LINE 1 und / oder MIC/LINE 2) bei
Besprechung auf die Ausgénge durchzuschalten, wobei gleichzeitig alle anderen, nicht bevorrechtigten
Eingangskandle (Hintergrundmusik) auf einen einstellbaren Pegel abgesenkt werden. Bei Beendigung
der Durchsage wird die Hintergrundmusik wieder weich auf den urspriinglichen Pegel hochgeregelt.

Um die Ducking Funktion verwenden zu kénnen, muss eine Konfiguration gewahlt werden, in der bei
einem oder beiden MIC/LINE 1 und 2 Eingangskanélen die Option PRIORITY OVERRIDE auf ENABLE
gesetzt ist (siehe Beiblatt “DRM 4000 FACTORY CONFIGURATION").

Verfligen Sie Uber eine der beiden optional erhaltlichen Schnittstellenkarten, kénnen Sie sich lhren DRM
4000 selbst passend konfigurieren.

Beachten Sie, dass die Duckingsteuerung automatisch auf die Ausgangskanale wirkt, auf die der
bevorrechtigte Kanal geroutetist. Wenn Sie jetzt einen bevorrechtigten Kanal mittels Gainregler einpegeln
und besprechen, sollten je nach Routing eine oder beide der gelben Ducking LEDs (9) die Aktivierung
der Duckingsteuerung fur den jeweiligen Ausgangskanal (A bzw. B) wahrend der Besprechung anzeigen.
Ist dies nicht der Fall, mussen Sie die Ansprechschwelle der Duckingsteuerung uber die Ducking
Threshold Regler (DUCK THR) (5) nachjustieren. Durch Linksdrehung erniedrigen Sie die Ansprech-
schwelle, durch Rechtsdrehung erhéhen Sie die Ansprechschwelle der Duckingsteuerung.

Wenn Sie die Ansprechschwelle richtig eingestellt haben (Ducking LED leuchtet sicher bei typischer
Besprechung und Abstand zum Mikrofon auf, aktiviert sich andererseits aber nicht selbsttatig durch das
empfangene Hintergrundgerausch), sollten Sie abschlieRend die Absenktiefe der Hintergrundmusik fur
die Ausgange A und B mit den beiden Ducking Reglern (8) einstellen. Der Einstellbereich betragt hierbei
0 dB bhis -40 dB, ab Werk ist die Duckingsteuerung auf -40 dB eingestellt.

6.2 Limiterbetrieb

Die beiden Eingangskanale MIC/LINE 1 und 2 sind mit einem Limiter ausgerustet. Dieser ist eine sehr
nutzliche Funktion fur Mikrofonanwendungen, da der Limiter den Dynamikumfang begrenzt. Die Pegel-
spitzen werden auf einen einstellbaren Wert (Threshold) zuriickgeregelt. Damit werden Ubersteuerungen,
wie sie z. B. bei zu nahem Abstand des Sprechers zum Mikrofon auftreten kdnnen, wirksam verhindert.
Ab Werk ist der Limiter Threshold auf +5 dBu eingestellt, somit kann am Kanalausgang ein maximaler
Pegel von +15 dBu (10 dB Verstarkung bei Kanalregler Rechtsanschlag) anstehen. Diese Einstellung
erweist sich in der Praxis als meist brauchbar. Sie kdnnen jedoch fir lhren speziellen Anwendungsfall
den Limiter Threshold in einem Bereich von -10 dBu bis +20 dBu Uber einen internen Trimmer einstellen.
Das Vorgehen dazu ist im Kapitel 9.2 beschrieben.

Beachten Sie bitte, dass der Limiter zwar gro3e Dynamikspringe bei Mikrofonanwendungen ausgleichen
kann, die korrekte Einstellung des Gainreglers der Eingangsstufe aber dennoch nétig ist.

6.3 Kaskadierung mehrerer Gerate tiber MIX IN und SEND

Wird der SEND Ausgang eines ersten DRM 4000 mit dem MIX IN Eingang eines zweiten DRM 4000
verbunden, wird damit die Anzahl der Eingangskanéle verdoppelt. Die Summe aller Eingangskanéle wird
mit den Masterreglern des letzten DRM 4000 in der Kette geregelt, die Summenausgange sind OUT A
und OUT B dieses letzten DRM 4000. Bei dieser speziellen Verwendung des MIX IN Eingangs sollte der
MIX IN Regler auf Mittenstellung 0 dB stehen, um Uber alle Geréate gleiche Pegelverhaltnisse zu haben.
Werden noch mehr Eingangskanale bendétigt, konnen bis zu 8 DRM 4000 kaskadiert werden.

Beachten Sie bei der Kaskadierung von DRM 4000 bitte, dass wegen der unsymmetrischen Beschaltung
der MIX IN und SEND Buchsen keine langen Leitungen verwendet werden sollen. Idealerweise befinden
sich die kaskadierten DRM 4000 untereinander innerhalb des gleichen Racks.
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6.4 Verwendung mit dem DPM 4000

Der DRM 4000 ist die ideale Eingangserweiterung des DPM 4000. Audiom&Rig wird der DRM 4000 uber
symmetrische XLR-Leitungen an den DPM 4000 angeschlossen.

Unter Verwendung der optionalen RS-485 Remote Schnittstelle NRS 90256 kann der DRM 4000 an den
DPM 4000 steuerungsmaRig angeschlossen werden. Damit lassen sich Uber die Designer Software des
DPM 4000 samtliche Routing-Mdglichkeiten, die Ducking-Steuerung, die Preset-Umschaltung, Steuerung
der Ausgangspegel, Konfiguration und Abspeicherung von Einstellungen komfortabel durchfiihren und
bedienen.
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7. DER SOFTWARE EDITOR DRM 4000

Dem optional erhéltlichen Nachrustsatz RS-232 Schnittstelle (NRS 90258) liegt die Software Editor DRM
4000 bei. Der Editor DRM 4000 ist eine Windows-Bedienoberflache, die einerseits die komfortable
Programmierung des DRM 4000 ermdglicht und andererseits eine Echtzeit-Steuerung des DRM 4000
erlaubt.

7.1 Systemanforderungen

PC mit Pentium Prozessor

Microsoft Windows ™ 95 / 98 /ME/ 2000/ NT

32 MB RAM

Festplatte mit mindestens 5 MB freien Speicherplatz

Maus

— VGA-Monitor (Programm ist optimiert fiir eine Monitor-Auflésung von 1024x768)
— Grafikkarte, 256 Farben
— RS-232 Schnittstelle fur RS-232 Verbindung mit dem DRM 4000

7.2 Installationshinweise

— Schieben Sie die Setup-Diskette “1" in Laufwerk "A".

— Wabhlen Sie im Windows Start-Menu den Befehl “Ausfihren”.
— Geben Sie die Anweisung “a:\DRM4000 Editor.exe” ein.

— Folgen Sie den Hinweisen des Installationsvorgangs.

7.3 Verbindung PC - DRM 4000

Prifen Sie, welcher der COM-Ports in Threm PC frei ist und keiner anderen Anwendung zugewiesen ist.
Innerhalb der DRM 4000 Editor Software kénnen Sie zwischen COM1 bis COM8 auswahlen.

Verwenden Sie ein handelsiibliches RS-232 Kabel (SUB-D 9polig, Stecker-Buchse, 1:1 beschaltet) und
verbinden Sie es mit dem ausgewéhlten COM-Port und der RS-232 Schnittstelle auf der Geraterlickseite
des DRM 4000. Beachten Sie hierbei, dass zum Schutz vor Hardwareschéaden sowohl der PC als auch
der DRM 4000 ausgeschaltet sein missen.
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7.4 Beschreibung der Software

7.4.1 Allgemeines

Mit dem DYNACORD DRM 4000 Editor ist es auf einfache und auf3erst komfortable Weise méglich, den
DRM 4000 zu konfigurieren, zu steuern und zu Uberwachen. Es kdnnen beliebig viele DRM 4000-Konfi-
gurationen geladen, gespeichert und zum DRM 4000 geschickt werden. Dartber hinaus kann man die
momentane Konfiguration eines DRM 4000 auslesen und so auf einem Datentrager archivieren.

2 Untitled - DRM $000 Editor =18

Fi= Yiew Comreniation ¥
OS5 ((L vt g

Batic Configuiatirt | Cortmiinputz | Dk Cordiel ¢ St |

DYNACORD DRM 4000 ;
8IN 2 AUDIO MIXER & ROUTER ik
Mane ard Corrmerd
Nant | [Trameg Conivest. [T rdeperdent havig moms.
rpt Chaneeks
HIGLRE 1 HICARNE 2 HICAUME 3 HILLHEA || alla A2 Al 3 [ A
[ [Tiarwi 1 [Train=i 2 ice | obPewen1 CC-Flaps 2 [Tzpe 1 [ Taoe 2
ALY
Acuirg .Fm.on j.ll-lnmk j.ll:lml =] {[on =)|[Mone ] [MwoE ]| [Mras ﬂ.MohnB |
o | T ra—
Menc B
idped Chanrls E;dm

MASTER A HASTERE

For Helpy pressFL

Der Aufbau und die Bedienung der Software ist so einfach wie mdglich gehalten und daher weitestgehend
selbsterklarend. Um samtliche Méglichkeiten kennenzulernen, lesen Sie bitte die folgende Bedienungs-
anleitung aufmerksam durch.

7.4.2 Menus und Toolbar

File Menu
Mew Chri+N 0 - Erzeugen einer neuen Datei
DpEn... Chrl+O & - Offnen einer bereits erstellten Datei
save i3 [ - Speichern einer erstellten Datei
Save fs.. - Speichern einer erstellten Datei unter neuem Namen
Print... kP S _ ausdruck aller Parameter der gerade gedffneten Datei
Print Preview - Seitenvoransicht des Ausdrucks
Print Setup... e

& - Druckereinstellungen editieren

1 dancing school.drm
2 kest,drmn - ) )
S helelBar - Offnen der zuletzt bearbeiteten Dateien

4 conference room.drm

Exit - Programm verlassen
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View Menu

v Toolbar
v Statuz Bar

Hinweis:

Bei Bildschirmen mit geringer Auflosung (800 x 600 Pixel oder weniger) kann das Ausblenden der Symbol-
bzw. Statusleiste von Vorteil sein, da dies dem Hauptfenster mehr Platz bietet und somit eventuell weniger

gescrollt werden muss.

Communication Menu

- Symbolleiste ein-/ausblenden
- Statusleiste ein-/ausblenden

Config Rz232 - Auswahlen des gewlinschten COM-Ports
Moritar - Offnen des RS-232-Monitors
v DOnline ) . Verbindung mit dem DRM 4000 aufnehmen
Offline ¥ - Verbindung zum DRM 4000 trennen
Download Data “& - Daten vom PC zum DRM 4000 schicken
Sl %= . Daten aus dem DRM 4000 holen
2 B S - Anzeigen der Firmwareversion des DRM 4000
(nur maglich, wenn Verbindung zum DRM 4000 besteht)
About Menu
Help Topics - Aufruf der Online Hilfe
About DRM 4000 Editor, .. ® - Info Uber den DRM 4000 Editor

7.4.3 Basic Configuration

Die Parameter, die hier eingestellt werden, stellen die Grundkonfiguration des Mischers dar. Sie sind
immer dann aktiviert, wenn kein Kontakteingang des DRM 4000 gesetzt ist. Wenn eine RS-232-Verbin-
dung zum DRM 4000 bereits aufgebaut wurde, so bietet der Knopf “Online Control” die Mdglichkeit,
samtliche Einstellungen in Echtzeit zu héren.

B Configuiation | Cewned Inguts | Onlre Conbiol ¢ Geens |

DYNACORD DRM 4000 i
8 IN 2 AUDIO MIXER & ROUTER Y
Hare and Comment
Plaria lﬁ Commn 1T-m independsit rairing rooms ‘l
It Charre ke
WICANET |[ MICUWEZ [ WICUHE3 MICAINE 4 ALl AL 2 T R
Lab= ||'|amn"| [le F] rl:llln':n | |I:D-P1=-_-,n'1 [E“IZI-FH_,.NLZ FTapn'l |Tap:~2

N | KO | A

o DEn CEm mEm aEm

Reuing [Morets =l |Morer =] owal =] o =|[Mones =]|[MormE 7] [Woms =] [WowE 7]
[ Priilp Ovemde | [zt =] [Deae =]
bioen B
Juipud Channels El.l'll:!n
| MG TER & [ MAETER B
[ [ Level | [ [ Lewd
[Hal1 2 | I [Hel 2 - | -
ke el = Muta et =
[Pt 1] : Hio Mt -11:] =
[ [uck =]l e Duck e =gk
tuinDucking  (=f§0 7 tuinDucking (=l |7 T
[1zza = [z 4]
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Name and Comment

Hame and Comment |
| Mame | | Comment ‘

Hier kann man jeden Kontakt und die Basic Configuration mit einem Namen und mit einem Kommentar
versehen.

MIC/LINE-Eingange

MIC/LINE 1
ITrainer1 - Label: Hier kann man den jeweiligen MIC/LINE-Eingadngen einen Namen zuweisen.
|Monoﬁ1« 'I - Routing: Hier kann das Mikrofon-/Linesignal dem Ausgang A (Mono A), dem Ausgang B
, (Mono B), beiden Ausgéangen (Dual) oder keinem Ausgang (Off) zugewiesen werden.
! Enable = | - Priority Override: Die ersten beiden Mikrofon-/Line-Eingénge bieten die Moglichkeit
bei anliegendem Signal automatisch alle diejenigen Eingénge leiser zu blenden, welche
auf den selben Ausgang geroutet sind (Duckingsteuerung). Diese Funktion kann
eingeschaltet (Enable) oder ausgeschaltet (Disable) werden.
Hinweis:

Beziiglich Ducking und Priority Override kénnen an der Frontblende des DRM 4000 Einstellungen
vorgenommen werden. Bitte lesen Sie hierzu das entsprechende Kapitel in der Bedienungsanleitung.

Aux-Eingange

Al T
[0 -Prayer 1 - Label: Hier kann man den jeweiligen Aux-Eingéangen einen Namen zuweisen.
|M0nnﬁ‘~ "| - Routing: Das Aux-Signal kann hier Stereo auf die Ausgange A und B geroutet werden
(Stereo).Daruber hinaus gibt es die Mdglichkeit die Monosumme aus Links und Rechts
dem Ausgang A (Mono A), dem Ausgang (Mono B) oder beiden Ausgangen (Dual)
zuzuweisen.
Ausgénge
. | MASTER &

) !_abgl_. Hier kanrj man dgn [ Label [ Level - Level: Hier kann man den Pegel
Jeweiligen Au.sgangen enen [Hal 1 des jeweiligen Ausganges um bis zu
Namen zuweisen. b e | 90 dB absenken. Diese Einstellung

uie . .

- Mute: Hier kann man den W kann wahlweise tber den

jeweiligen Ausgang stumm Schieberegler oder tber die Up/Down-
Druck

schalten (Mute) bzw. aktivieren Knopfe erfolgen.

(No Mute) IAuto Ducking |

12 2d8
- Duck: Wird diese Funktion aktiviert,
(Ducking) so senkt sich der Pegel
der nicht bevorrechtigten Kanéle
um einen an der Frontblende des
DRM 4000 einstellbaren Wert ab.
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7.4.4 Control Inputs

Hier besteht die Mdglichkeit zu jedem Control-Input (Kontakt 1 bis Kontakt 8) die jeweiligen Parameter
zu programmieren. Eine ausfiihrliche Beschreibung der einzelnen Parameter finden Sie im Kapitel 8
“KONFIGURATION DES DRM 4000".

Zusétzlich kdnnen Sie bei den Control-Inputs jeden Parameter auf “No Change” setzen. Bei Aktivierung
eines Control-Inputs bleiben samtliche Parameter, welche auf “No Change” gesetzt sind, unbeeinflusst.

Wenn eine RS-232-Verbindung zum DRM 4000 bereits aufgebaut wurde, so bietet der Knopf “Online
Control” die Mdglichkeit, samtliche Einstellungen in Echtzeit durchzufuhren.

B Conlouation Cammst inputs | ring Cortrel /St |

DYNACORD  DRM 4000
8 IN 2 AUDIO MIXER & ROUTER Lt

Contact 1 | Contec) 2] Corlect 3| Cortact 4| Cortsct 5| Conleci B Corkect 7 | Conkect B

Hame avd Commest:

Mame  [Paip Conmees. |Tmrraifif-gmm1:a|=:urrbi'cdmanallyl'd
“rpd Charmels
[ MICAIMET || HWICAIME 2 I HE 2 W HE 4 Al AL D [Tams [ A

Lacel | Trainer 1 [Trainer 2 . | [Co-Plaper1  JCD-Plapers [Tope 1 [Tepez

[

B S B | EE B e

[ Foeng [oos =] oua =] [Hothmgs =]|[ocrerce =||[5men =] [ee =] e ] [Gweee =)
[ Proity Dveride | =l - |

Diudput Chapnels Friarity
I HASTER & | MASTER 8
| Lebel | Levs Lebel | Lews
fHaln - [Hal [
Ha Charge - [rocreree =] |© 1
| i i [ Tl z 3
Mo Charge == Ho Charga g
[a3 =] [fzk =]
Prioritat
Priority Hier kann jedem Control-Input eine Prioritdt zugewiesen werden. Prioritat 8
bedeutet hdchste Prioritat, Prioritéat 1 bedeutet entsprechend niedrigste Prioritat.
Sind mehrere Control-Inputs gesetzt, so hat der mit der hdchsten Prioritat Gultig-
keit.
B Die BASIC CONFIGURATION hat immer niedrigste Prioritat (Prioritat 0) und
kommt daher nur zum Zuge, wenn kein Control-Input gesetzt ist.

'_'1 ' "" ' || Wird zwei oder mehreren Control-Inputs die gleiche Prioritat zugewiesen, so hat
5 ‘[ von diesen derjenige Giiltigkeit, der zuletzt gesetzt wurde.
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7.4.5 Online Control / Status

Dieses Fenster dient zum einen dazu, den DRM 4000 in Echtzeit fernzusteuern und zu iberwachen und

bietet zum anderen die Mdglich
me von zusatzlicher Hardware

keit, die vorgenommenen Control-Input-Konfigurationen ohne Zuhilfenah-
zu testen. Erforderlich hierfur ist, dass man bereits eine RS-232-Verbin-

dung zum DRM 4000 aufgebaut hat. Eine ausfuhrliche Beschreibung der einzelnen Parameter finden Sie
im Kapitel 8 “BASIC CONFIGURATION".

Btic Corfiaursinn | Corlclirgnts Ordng Coniml ¢ Staha |

8IN 2 AUDIO MIXER & ROUTER
Hame and Commenit
K Corrmanl |
Irped Channeks
MICAINE 1 WICAIME 2 MICILIME | MICAIME Y [ AR Allmd Al=a | A4

Label [Trawee 1 [Tiare 2 [Oifiza || [fOFe 1 [CD-Pigerz  ||[Tapai [Tepez

Rodrg | [WoroA 7] [MoraB ]| Cua j|[|:m =] [Monos =1 [MorcE  =]|[Mome =]l (HoroB ¥
[ Pictiy Dvenide | [Dizste =] |Disste =] |

Dutput Channeds Correl lrputs
| MAETER A WMASTER B i @
| Label Lawel Lekel | Coriaciz | #
|:H-al1 = [Rarz Cortactd | @
| e i ‘ | i ©yignSlalis | Conkectd | @
frin Wuta -1l:1: [Ho bute -] & Tel _ConiactE | @
[ Dwk T - [k _Lerzct | @
P | subDuckrg 7| Cortci© | @
fdiked? & [4E4E® =|| Bocked? & [e3E 7] _ECoctecte | ®
Control Inputs
View Status

Control Inputs

Contact 1 |
Contact 2 |
Contact 3 |
€ View Status _ Contact 4 |
Q TESt Contact 5 |
Contact B |
Contact 7 |
Contact 8 |

B Ow & & & & @ &

Wird “View Status” aktiviert, so wird in samtlichen Parameterfeldern der
aktuelle Zustand des DRM 4000 angezeigt. Die grinen Leuchtdioden
rechts neben den Kontaktkndpfen zeigen die momentan gesetzten
Control-Inputs an.

Test

Wird “Test” aktiviert, so kann durch Driicken einer oder mehrerer Kon-
taktkndpfe das Setzen der Control-Inputs simuliert werden. Die griinen
Leuchtdioden rechts neben den Kontaktkndpfen zeigen die momentan
gesetzten Control-Inputs an. Sadmtliche Parameterfelder zeigen auch
hier den aktuellen Zustand des DRM 4000. Der Mischer verhalt sich so,
als ware ein Control-Input tatsachlich Uber eine Hardware gesetzt wor-
den. Solange sich der DRM 4000 im Testmodus befindet, hat ein echtes
Setzen der Control-Inputs Uber die Hardware keinen Einfluss. Beendet
man die RS-232-Verbindung zum DRM 4000, so féllt dieser automatisch
nach etwa 3 Sekunden vom Testmodus in den Normalmodus zurtick.

Unabhéangig davon, ob man “View Status” oder “Test” aktiviert hat, lasst
sich der DRM 4000 in Echtzeit fernsteuern, falls eine RS-232-Verbin-
dung besteht.
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8. KONFIGURATION DES DRM 4000

Der DRM 4000 befindet sich in der BASIC CONFIGURATION, wenn keiner der Steuerkontakte CON-
TROL INPUTS gegen Masse gebruckt ist. Ab Werk ist der DRM 4000 in der BASIC CONFIGURATION
als 8-in-2 Mixer programmiert.

Im Folgenden finden Sie eine typische Beispielverdrahtung fir den Betrieb als 8-in-2 Mixer.

;
:
i
E

= @EEEE\ o e O | | el o
il iy

@ DYNACORD® cusszwnne
12178

NRS 90257

A(LEFT) P ==

B (RIGHT) |°

Uber die frei programmierbaren Steuerkontakte CONTROL INPUTS kann auf andere Konfigurationen
umgeschaltet werden. Dazu muss der entsprechende CONTROL INPUT gegen Masse gebriickt werden.
Im Auslieferungszustand sind die 8 CONTROL INPUTS ab Werk mit den erfahrungsgemaf am haufigsten
vorkommenden Konfigurationen belegt. In den meisten Fallen werden Sie dem Gerét beiliegendem Blatt
DRM 4000 FACTORY CONFIGURATION Einstellungen entnehmen kdnnen, die fur Inren Anwendungs-
fall passend sind. Wiinschen Sie die BASIC CONFIGURATION und die CONTROL INPUTS selbst zu
programmieren, finden Sie die Vorgehensweise dazu in den Kapiteln 6.4 und 7.
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Erklarung der Tabelleneintrage im Beiblatt DRM 4000 FACTORY CONFIGURATION:
BASIC CONFIGURATION:

CONTACT 1-8:

PRIORITY:

Routing:

Mute:

VCA:

Priority Override:

Ducking:

Off
Mono A

Mono B

Dual

Stereo

No Change

No Mute
Mute On

No Change

Enable
Disable

Ducking Active

Auto Ducking

No Change

Das Gerat befindet sich in der BASIC CONFIGURATION,
wenn kein CONTROL INPUT gegen Masse geschaltet ist.
Die BASIC CONFIGURATION hat die niedrigste Prioritat.

Der DRM 4000 befindet sich in der Konfiguration des gegen
Masse geschaltenen CONTROL INPUT, wenn kein CONTROL
INPUT mit einer héheren Prioritat gegen Masse geschaltet ist.

Jedem CONTROL INPUT ist eine PRIORITY zwischen 1 bis 8
zugeordnet. Die PRIORITY 0 ist der BASIC CONFIGURATION
vorbehalten und ist die niedrigste Prioritat. Werden mehr als ein
CONTROL INPUT gegen Masse geschalten, dann wird auf den
CONTROL INPUT mit der héchsten Prioritat umgeschaltet
(PRIORITY 8 ist die hdchste Prioritat).

Das Eingangssignal wird auf keinen der Ausgange geroutet.

Das Eingangssignal wird nur auf Ausgang A geroutet. AUX-
Eingange werden zu einem Mono-Signal summiert.

Das Eingangssignal wird nur auf Ausgang A geroutet. AUX-
Eingange werden zu einem Mono-Signal summiert.

Das Eingangssignal wird auf Ausgang A und B geroutet.
AUX-Eingange werden als aufsummiertes Mono-Signal auf
Ausgang A und B geroutet.

AUX-Eingang L wird auf Ausgang A und AUX-Eingang R wird
auf Ausgang B geroutet. (Option steht nur bei AUX-Eingangen
zur Verflgung)

Control Input verandert Routing dieses Kanals nicht.

Ausgangssignal wird auf Master A bzw. B durchgeschaltet.
Ausgangssignal wird tGber Ausgangsrelais von Master A
bzw. B weggeschaltet.

Control Input verandert Mute-Zustand nicht.

Die MASTER Ausgéange A bzw. B werden um den
entsprechenden Wert in dB gedampft.

MIC/LINE-Eingang kann Ducking-Steuerung ausldsen.
MIC/LINE Eingang kann Ducking-Steuerung nicht ausldsen.

Die Ducking-Steuerung im entsprechenden MASTER-Ausgang wird

durch den Kontakt aktiviert.

Die Ducking-Steuerung wird automatisch ausgeldst, sobald im MIC/

LINE 1 oder 2 der Pegel den Ducking Threshold Uberschreitet

(automatische Pegelerkennung). Voraussetzung ist, dalR MIC/LINE
1 oder 2 auf den entsprechenden Master-Ausgang geroutet und der

Parameter Priority Override auf Enable gesetzt ist.
Control Input greift nicht in die manuelle Auslésung der Ducking
Steuerung ein.
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9. INTERNE EINSTELLUNGEN / NACHRUSTMOGLICHKEITEN

ACHTUNG: Die folgenden Einstell- bzw. Nachriistanleitungen sind ausschlielich zur Verwen-
dung durch qualifiziertes Servicepersonal. Sind Sie fur die Durchfiihrung der Arbeiten nicht
qgualifiziert, dann wenden Sie sich bitte an Ihren Fachhandler.

Um die Gefahr eines elektrischen Schlages zu vermeiden, fihren Sie keine Wartungsarbeiten
durch, die nicht in der Bedienungsanleitung beschrieben sind. Uberlassen Sie samtliche Service-
arbeiten und Reparaturen einem ausgebildeten Kundendiensttechniker.

Um interne Einstellungen oder Nachriistungen vorzunehmen, missen Sie den DRM 4000 6ffnen. Gehen
Sie dabei folgendermalf3en vor:

1. Schalten Sie den DRM 4000 aus und ziehen Sie das Stromversorgungskabel ab.

2. Schrauben Sie den Deckel ab (2 Schrauben oben vorne, 2 oben hinten) und entfernen Sie den
Deckel, indem sie ihn hinten anheben und nach hinten wegziehen.

3. Erledigen Sie die gewlnschten Einstellungen bzw. Nachristarbeiten sorgfaltig nach folgenden
Anleitungen.

4. Setzen Sie den Deckel wieder auf, indem Sie ihn vorne aufsetzen, wahrend Sie ihn hinten leicht
hochheben. Schieben Sie jetzt den Deckel nach vorne, so dass er ca. 7 mm unter der Frontblende
verschwindet. Setzen Sie dann den Deckel auch hinten wieder auf. Beachten Sie dabei, dass die
kleine stehende Anzeigenplatine durch die vordere Nase im Deckel nach vorne gedriuckt wird und die
hintere kleine stehende Leiterplatte im Bereich der MIC/LINE-Eingange durch die Nut im Deckel fixiert
wird. AbschlieBend befestigen Sie bitte den Deckel mit den 4 Schrauben.

9.1 Interne Konfigurationsmdéglichkeiten
Im DRM 4000 lassen sich verschiedene interne Konfigurationen entweder tber Jumper oder durch

Cut&Solder-Briicken auf der Hauptplatine vornehmen. Die folgende Tabelle zeigt eine Ubersicht der
internen Konfigurationsmdoglichkeiten und die zugehdrigen Werkseinstellungen.

Funktion Einstellmdglichkeiten Werkseinstellung
Low Cut Filter (MIC/LINE 1 - 4) ON/ OFF ON
DIRECT OUTPUTS (Kanéle 1 - 8) PRE / POST POST
AUX Empfindlichkeit (AUX 1 - 4) -6/ +4 dBu +4 dBu

EOO
or _ 00‘ .T

'-;, ‘L.owo.olo.'f':JQ@QL..r...J i:: \

m .
. BRIE_BRIG_BRIH B e \
@31%? ;%? lg = L

) 0 R S
............ i.. %% (\jgj. E:] E:] E:] gg’
rEi]i Eﬁ]@ Eﬁ]i E:]i szF 5856 “BR2H q

Opyr  O@Esn OoEm  foEr ErEEDu
S1A S1B e S1D

88478A \
\

358 600 Ua4Y01Ma4
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9.1.1 Low Cut Filter

Die vier MIC/LINE-Eingadnge sind mit abschaltbaren Low Cut Filtern (85 Hz / 12 dB pro Oktave)
ausgestattet. Damit werden Bassfrequenzen unterhalb 85 Hz ausgeblendet. Sinnvoll ist die Verwendung
des Low Cut Filters vor allem bei Mikrofonanwendungen, da damit wirkungsvoll Rumpel- oder Poppge-
rausche und tieffrequente Feedbacksignale unterdriickt werden, und einer Stimme mehr Volumen und
Druck verliehen wird. Ein weiterer nitzlicher Nebeneffekt ist, dass der Leistungsverstarker und die
Lautsprecher nicht mit tieffrequenten Storsignalen beaufschlagt werden, die nur lhre Anlage “dicht
machen”, und an denen weder Sie noch lhr Publikum interessiert sind.

Ab Werk sind die Low Cut Filter in den MIC/LINE-Eingadngen eingeschaltet, Uber intern zugangliche
Jumper kdnnen Sie den Low Cut Filter bei Bedarf, z.B. bei Anschluss einer LINE-Quelle, ausschalten.

MIC/LINE Kanal Jumperbezeichnung
1 S1A
2 S1B
3 Ssic
4 S1D

Im folgenden Bild sind exemplarisch die Jumperstellungen fir den Low Cut Filter MIC/LINE 1 dargestellt.

LO CUT ON O O]|Lo cuT ON
O O||Lo cuT oFF LO CUT OFF

SiA MIC 1 S1A MIC 1
MIC/LINE 1 MIC,LINE 1
Low Cut On Low Cut Off

9.1.2 DIRECT OUTPUTS

Die DIRECT OUTPUTS der 8 Eingangskanale sind ab Werk auf POST eingestellt, das heil3t, an den
DIRECT OUTPUTS stehen die Eingangssignale abgegriffen nach den Kanalreglern (Klangregelung,
Lautstarke) an. Wenn Sie es winschen, dass die DIRECT OUTPUTS unabhéngig von der Einstellung
der Kanalregler sind, kdnnen sie die Direktausgénge alternativ auf PRE umstellen. Dazu lokalisieren Sie
die entsprechenden Jumper auf der Leiterplatte unter Zuhilfenahme der Ubersicht auf Seite 9.1 (Uber-
sichtsbild Jumper und Cut&Solder-Briicken) und setzen Sie den bzw. die Jumper gemaf untenstehender
Tabelle. Darunter finden Sie eine Bild, in dem die Jumperstellungen PRE und POST beispielhaft fur
AUX1-R skizziert ist.

Eingangskanal Jumperbezeichnung
MIC/LINE 1 S3A
MIC/LINE 2 S3B
MIC/LINE 3 S3C
MIC/LINE 4 S3D

AUX1 L: S1E, R: S2E
AUX2 L: S1F, R: S2F
AUX3 L: S1G, R: S2G
AUX4 L: S1H, R: S2H
DIROUT AUXI-R DIROUT AUX1I-R
PRE | POST PRE | POST

1

AUX1-R PRE AUX1-R POST
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9.1.3 AUX Empfindlichkeitswahl

Die Empfindlichkeit der AUX-Eingangskandle kann bei Bedarf von der Werkseinstellung +4 dBu (1,23 V)
auf -6 dBu (0,39 V) Uber Cut&Solder-Briicken gedndert werden. Bei der Verwendung von niederpegeligen
Zuspielgeraten (z.B. éltere Tonbandgerate) ist dies empfehlenswert, wenn lhnen mit der Werkseinstellung
der Regelbereich des Kanalreglers nicht ausreicht und der Kanalregler bereits auf Rechtsanschlag steht.
Um einen AUX-Kanal auf -6 dBu Empfindlichkeit umzustellen, entnehmen Sie die Bezeichnung der
Cut&Solder-Briicke aus untenstehender Tabelle, lokalisieren Sie die entsprechenden Briicke auf der
Leiterplatte unter Zuhilfenahme der Ubersicht auf Seite 9.1 (Ubersichtsbild Jumper und Cut&Solder-Briik-
ken) und I6ten Sie die entsprechende Cut&Solder-Briicke mit einem Létkolben kleiner Leistung zu. Unter
der folgenden Tabelle finden Sie eine Abbildung der Cut&Solder-Briicke von AUX1-R mit den beiden
Einstellmdglichkeiten +4 und -6 dBu.

Eingangskanal Bezeichnung der Cut&Solder-Briicke
AUX1 frontseitig L: BR3E, R: BR4E
AUX1 riickseitig L: BR1E, R: BR2E

AUX2 L: BR1F, R: BR2F

AUX3 L: BR1G, R: BR2G

AUX4 L: BR1H, R: BR2H

AUX1-R Sensitivity

9.2 Limitereinstellung
Um die Limiter in den Eingangskanélen MIC/LINE 1 und 2 einzustellen, gehen Sie bitte wie folgt vor:
— Offnen Sie den DRM 4000, wie es oben in der Einleitung zu Kapitel 9 beschrieben ist.

— Lokalisieren Sie die Trimmer VR1D (MIC/LINE 1) und VR2D (MIC/LINE 2) im linken Bereich der
Hauptplatine.

— Stellen Sie den Limiter Threshold wie gewinscht ein. Als Anhaltspunkte dienen folgende Punkte:
* Linksanschlag: -10dBu
* Mittenstellung: -4 dB
* Rechtsanschlag: +20 dBu (Limiter deaktiviert)

— Montieren Sie den Deckel wieder, wie es oben in der Einleitung zu Kapitel 9 beschrieben ist.
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9.3 NACHRUSTANLEITUNGEN
9.3.1 Einbauanleitung fur Eingangsubertrager (NRS 90233, EDV-Nr. 121 682)

Inhalt NRS 90233:
1 x Eingangstubertrager DCN340955

Einbauanleitung NRS 90233:

1. Schalten Sie den DRM 4000 aus und 6ffnen Sie den Deckel wie oben beschrieben.

2. Um den Ubertrager einzubauen, miissen Sie die Leiterplatte 80478 (MAIN BOARD) ausbauen.
Entfernen Sie dazu als erstes die EQ-Platine 82228.1, indem sie die drei Befestigungsschrauben
I6sen und die kleine Platine nach hinten wegklappen. Losen Sie dann samtliche Schrauben der
Leiterplatte 80478 (15 Schrauben an Riickwand und 3 Schrauben an Frontblende fiir Buchsen-
befestigung, 7 Schrauben und 3 Bolzen auf der Leiterplatte). Losen Sie ebenfalls auf der
Gerateunterseite die beiden Befestigungsschrauben der Frontblende, ziehen Sie die Potikappen
der 8 Kanalregler und der 2 Masterregler ab und nehmen Sie die Frontblende nach vorne ab. Haben
Sie eine Schnittstellenkarte eingebaut, dann bauen Sie diese voribergehend aus. Heben Sie die
Leiterplatte 80478 vorne leicht an, und ziehen Sie sie nach vorne, bis die Buchsen nicht mehr durch
die Rickwand stehen. Nun kann die Leiterplatte 80478 herausgenommen werden und ist fir den
Ubertragereinbau zuganglich.

3. Entfernen Sie die beiden Widersténde des jeweiligen Eingangskanals (MIC/LINE 1: R1A / R2A,
MIC/LINE 2: R1B / R2B, MIC/LINE 3: R1C / R2C, MIC/LINE 4: R1D / R2D).

4. Saugen Sie das Létzinn in den Bohrungen fiir die Ubertrager (9 Bohrungen pro Ubertrager) und in
den Bohrungen der entfernten Widerstande ab.

5. Stecken Sie den Ubertrager in die Bohrungen (Position T1A fiir MIC/LINE 1, Position T1B fur
MIC/LINE 2, Position T1C fur MIC/LINE 3, Position T1D fir MIC/LINE 4)

6. Loten Sie den jeweiligen Ubertrager in der Leiterplatte fest (9 Lotstellen pro Ubertrager).

7. Bauen Sie die Leiterplatten und die Frontblende in umgekehrter Reihenfolge wieder ein. Achten Sie
darauf, dass sdmtliche Buchsen und LEDs in die entsprechenden Bohrungen in Front- und
Ruckblende passen, und dass alle Befestigungsschrauben eingedreht werden. Bauen Sie die
eventuell entfernte Schnittstellenkarte wieder ein.

8. Befestigen Sie den Deckel wieder wie oben beschrieben.
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9.3.2 Einbauanleitung fur Ausgangsubertrager (NRS 90227, EDV-Nr. 121 679)

Inhalt NRS 90227:
1 x Ausgangsubertrager DCN354596

Einbauanleitung NRS 90227:

1. Schalten Sie den DRM 4000 aus und 6ffnen Sie den Deckel wie oben beschrieben.

2. Um den Ubertrager einzubauen, miissen Sie die Leiterplatte 80478 (MAIN BOARD) ausbauen.
Entfernen Sie dazu als erstes die EQ-Platine 82228.1, indem sie die drei Befestigungsschrauben
I6sen und die kleine Platine nach hinten wegklappen. Losen Sie dann samtliche Schrauben der
Leiterplatte 80478 (15 Schrauben an Riickwand und 3 Schrauben an Frontblende fiir Buchsen-
befestigung, 7 Schrauben und 3 Bolzen auf der Leiterplatte). Losen Sie ebenfalls auf der
Gerateunterseite die beiden Befestigungsschrauben der Frontblende, ziehen Sie die Potikappen
der 8 Kanalregler und der 2 Masterregler ab und nehmen Sie die Frontblende nach vorne ab. Haben
Sie eine Schnittstellenkarte eingebaut, dann bauen Sie diese voribergehend aus. Heben Sie die
Leiterplatte 80478 vorne leicht an, und ziehen Sie sie nach vorne, bis die Buchsen nicht mehr durch
die Rickwand stehen. Nun kann die Leiterplatte 80478 herausgenommen werden und ist fir den
Ubertragereinbau zuganglich.

3. Entfernen Sie die beiden Widersténde des jeweiligen Ausgangskanals (OUT A: R21R / R22R, OUT
B: R61R / R62R).

4. Saugen Sie das Létzinn in den Bohrungen fiir die Ubertrager (10 Bohrungen pro Ubertrager) und in
den Bohrungen der entfernten Widerstande ab.

5. Stecken Sie den Ubertrager fiir OUT A in die Bohrungen an Position T1R bzw. fiir OUT B an die
Position T2R. Beachten Sie dabei, dass der markierte Pin 1 des Ubertragers in Pin 1 auf der
Leiterplatte gesteckt wird.

6. Loten Sie den jeweiligen Ubertrager in der Leiterplatte fest (10 Lotstellen pro Ubertrager).

7. Bauen Sie die Leiterplatten und die Frontblende in umgekehrter Reihenfolge wieder ein. Achten Sie
darauf, dass sdmtliche Buchsen und LEDs in die entsprechenden Bohrungen in Front- und
Ruckblende passen, und dass alle Befestigungsschrauben eingedreht werden. Bauen Sie die
eventuell entfernte Schnittstellenkarte wieder ein.

8. Befestigen Sie den Deckel wieder wie oben beschrieben.
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9.3.3 Einbauanleitung fur Schnittstellen-Karten:

RS-485 Schnittstelle (NRS 90256, EDV-Nr. 121 785)
RS-232 Schnittstelle (NRS 90258, EDV-Nr. 121 790)

Inhalt NRS 90256:
1 x Hinweisblatt NRS 90256
1 x Leiterplatte 80475 mit Ruckwandblende und Anschluf3kabel

2 x Befestigungsschrauben

Inhalt NRS 90258:

1 x Hinweisblatt NRS 90258

1 x Leiterplatte 80479 mit Rickwandblende und Anschlusskabel
1 x 3,5" Diskette mit Software DRM 4000 Editor

2 x Befestigungsschrauben

Einbauanleitung NRS 90256, NRS 90258:

1. Schalten Sie den DRM 4000 aus und 6ffnen Sie den Deckel wie oben beschrieben.
2. Losen Sie die Leerblende an der Rickwand (2 Schrauben hinten).

3. Bauen Sie die Leiterplatte aus dem Nachristsatz anstelle der Leerblende ein.

4. Schrauben Sie die beiden Schrauben an der Rickwand fest.

5. Verbinden Sie die Leiterplatte aus dem Nachriistsatz mit der Steckerleiste CN10 auf der Leiterplatte
80478 (MAIN BOARD) mit Hilfe des beiliegenden 20-pol. Anschlusskabels.

6. Befestigen Sie den Deckel wieder wie oben beschrieben und nehmen Sie das Gerat in Betrieb. Beim
Einschalten wird die nachgeristete Schnittstellen-Karte automatisch erkannt.
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10. SPEZIFIKATIONEN
10.1 Technische Daten

Versorgungsspannung
Nenn-Stromaufnahme (24 V)
Max. Stromaufnahme (24 V)

Audioeingéange
MIC/LINE Eingénge
Nenn-Eingangspegel MIC:

LINE:
Max. Eingangspegel MIC:
LINE:
Eingangsimpedanz MIC:
LINE:

Gleichtaktunterdriuckung
Limiterarbeitsbereich

AUX Eingénge
Nenn-Eingangspegel
Max. Eingangspegel
Eingangsimpedanz

MIX Eingang
Nenn-Eingangspegel
Max. Eingangspegel
Eingangsimpedanz

Audioausgénge

Master Output A/B
Nenn-Ausgangsspegel
Max. Ausgangspegel
Ausgangsimpedanz
Nennlastimpedanz

Send Output
Nenn-Ausgangsspegel
Max. Ausgangspegel
Ausgangsimpedanz

Direct Outputs
Nenn-Ausgangsspegel
Max. Ausgangspegel
Ausgangsimpedanz

Frequenzgang
Signal / Rauschabstand
Klirrfaktor MIC/LINE

Klirrfaktor AUX
Klangsteller LO

HI
Low Cut

Umgebungstemperatur
Abmessungen
Gewicht

Optionen

24V DC (21.6 .. 31.2 V DC)
700 mA
975 mA

4 x MIC / LINE, 4 x AUX, 1 x MIX IN

XLR Buchsen, elektronisch symmetrisch, Ubertrager optional
-60 .. -10dBu /0.8 mV .. 245 mV

-30 .. +20dBu /25 mV .. 7.75 V

+11 dBu/2.75V

+30dBu/24.5V

3.6 kOhm

10 kOhm

> 50 dB

-10 dBu .. +20 dBu (MIC/LINE 1 & 2)

je 2 x Cinch, unsymmetrisch

-6 dBu bzw. +4 dBu / 390 mV bzw. 1.23 V, intern konfigurierbar
+15 dBu bzw. +25 dBu / 4.4 V bzw. 13.8 V

> 19 kOhm

2 x Cinch, unsymmetrisch
0dBu /775 mV
+21dBu/ 8.7V

22 kOhm

XLR Buchsen, el. symmetrisch, Ubertrager optional
0dBu /775 mV

+21 dBu/ 8.7V

<120 Ohm

600 Ohm

2 x Cinch, unsymmetrisch

0dBu /775 mV

+21 dBu/ 8.7V

<100 Ohm

Phoenix Micro-Combicon Stiftleiste, unsymmetrisch
0dBu /775 mV

+21 dBu/ 8.7V

<100 Ohm

20 Hz - 20 kHz (- 1.0 dB)

> 100 dB

< 0.03 % (ohne Ubertrager)

< 0.08 % (mit Ubertrager)

<0.01%

+15dB /60 Hz

+15dB/ 13 kHz

85 Hz / 12 dB pro Oktave Flankensteilheit

+5°C..... +40°C
483 x 43.6 x 351 (B x Hx T in mm), 19", 1HE
4.7 kg / 10.4 lbs

NRS 90233 Eingangsibertrager (121 682)
NRS 90227 Ausgangsilbertrager (121 679)
NRS 90257 Steckernetzteil (121 789)
NRS 90256 RS-485 Interface (121 785)
NRS 90258 RS-232 Interface (121 790)

Anderungen vorbehalten!
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10.2 User Configuration

DRM 4000 USER CONFIGURATION

INPUT CHANNELS ﬁggg;
— = - T BLOCK DIAGRAM
| | - -
S|o|d|gc|=|2]|]2]|= >l @
= = = =
BASIC
CONFIGURATION
(NO CONTACT DRM 4000
CLOSED) MIC/LINE 1
MIC/LINE 2
MIC/LINE 3
ROUTING MIC/LINE 4
>4 OUT A
PRIORITY i i i ] ) ] o DI— out s
OVERRIDE
AUX 2
\VVCA AUX 3
AUX 4
DUCKING
MUTE
CONTACT 1 DRM 4000
MIC/LINE 1
MIC/LINE 2
MIC/LINE 3
ROUTING MIC/LINE 4
——I> OUTA
PRIORITY t+f—@-—oute
OVERRIDE ) ) ) ) ) ) AUX1
AUX 2
VCA AUX 3
DUCKING AUX4
MUTE
CONTACT 2 DRM 4000
MIC/LINE 1
MIC/LINE 2
MIC/LINE 3
ROUTING MIC/LINE 4
Db OUTA
PRIORITY L ouTB
OVERRIDE ) ) ) ) ) ) AUX1
AUX 2
VCA AUX 3
DUCKING AUX4
MUTE
CONTACT 3 DRM 4000
MIC/LINE 1
MIC/LINE 2
MIC/LINE 3
ROUTING MIC/LINE 4
»——E 4 OUTA
PRIORITY i i i i i i +f ouTe
OVERRIDE AUX1
AUX 2
VCA AUX 3
DUCKING AUX 4
MUTE
CONTACT 4 DRM 4000
MIC/LINE 1
MIC/LINE 2
MIC/LINE 3
ROUTING MIC/LINE 4
o OUTA
PRIORITY . . . ] . ] +> oure
OVERRIDE AUX1
AUX 2
VCA AUX 3
DUCKING AUX 4
MUTE
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DRM 4000 USER CONFIGURATION

INPUT CHANNELS ﬁ:gg;
= N © i BLOCK DIAGRAM
w w w w -
zZ |z |2 |2 |x|x|2 |3
S 1212|323
S |o|o|o|=|=2|=|= o
= = = =
CONTACT 5 DRM 4000
MIC/LINE 1
MIC/LINE 2
MIC/LINE 3
ROUTING MIC/LINE 4
> OUTA
PRIORITY D4 ouTE
OVERRIDE - - - ) ) ) AUX1
AUX 2
VCA AUX 3
DUCKING Aux4
MUTE
CONTACT 6 DRM 4000
MIC/LINE 1
MIC/LINE 2
MIC/LINE 3
ROUTING MIC/LINE 4
——> OUTA
PRIORITY ) ) ) ) ) ] o oure
OVERRIDE AUX1
AUX 2
VCA AUX 3
DUCKING AUx4
MUTE
CONTACT 7 DRM 4000
MIC/LINE 1
MIC/LINE 2
MIC/LINE 3
ROUTING MIC/LINE 4
IS4 OUTA
PRIORITY - ouTB
OVERRIDE - - - - - ) AUX1
AUX 2
VCA AUX 3
DUCKING AUx4
MUTE
CONTACT 8 DRM 4000
MIC/LINE 1
MIC/LINE 2
MIC/LINE 3
ROUTING MIC/LINE 4
D& OUTA
PRIORITY D ours
OVERRIDE - - - ) - - AUX
AUX 2
VCA AUX 3
DUCKING Aux4
MUTE
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10.3 Blockdiagramm
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10.4 RS-232 Interface - Hinweise fur Programmierer

Der DRM 4000 kann von einer Mediensteuerung oder von einem Gebaudemanagement-System Uber
die serielle RS-232 Schnittstelle (NRS 90258, 121 790) mit einfachen ASCII Befehlen gesteuert und
kontrolliert werden.

Die serielle RS-232 Schnittstelle ist auf 19200 Baud, 8 Datenbits, 1 Stoppbit, kein Paritatsbit, Xon/Xoff
Protokoll eingestellt. Nach dem Einschalten und Initialisieren wird der String *** DRM4000 command
mode entered *** ausgegeben.

Die ASCII Befehle sind als Baumstruktur organisiert und werden durch Schragstrich (/) getrennt. Die
einzelnen Befehle kdnnen in GroR3- oder Kleinschreibweise eingegeben werden. Zwischen ASCII Befehl
und dem gewilnschten Wert bzw. Steuerwort muss immer ein Leerzeichen stehen. Das Lesen eines
Parameters erfolgt durch Eingabe des Fragezeichens (?). Die Befehlszeile wird mit Carrige Return/ Line
Feed (CRLF) abgeschlossen.

Im Folgenden sind die fiir verschiedene Anwendungsfalle notwendigen Befehle erlautert.

10.4.1 Softwaremafige Kontaktumschaltung

In vielen Anwendungsfallen kann der DRM 4000 mit der werksseitigen Konfiguration (siehe Beiblatt DRM
4000 FACTORY CONFIGURATION) eingesetzt werden. Neben der hardwareméaRigen Auslésung der
Kontakte kann mit den folgenden Befehlen eine softwareméRige Kontaktumschaltung durchgefiihrt
werden.

Findet sich in der DRM 4000 FACTORY CONFIGURATION keine fur Ihren Anwendungsfall passende
Konfiguration, kdnnen Sie den DRM 4000 selbst konfigurieren. Verbinden Sie dazu den DRM 4000 mit
Ihrem PC und verwenden Sie die dem Nachristsatz beiliegende Software EDITOR DRM 4000 zur
Konfiguration. Eine genaue Beschreibung dazu finden Sie im Kapitel 7. Anschlieend verbinden Sie den
DRM 4000 mit Ihrer Mediensteuerung und benltzen Sie die Steuerbefehle zur Kontaktsteuerung wie
nachfolgend beschrieben.

ASCII Befehl Kommentar
/SERVICE/HB Wert Wert: 60 ... 0, OFF / ?
Hier kann ein Heartbeat-Timeout-Wert geschrieben bzw. gelesen werden. Diese
z.B.: Funktion dient zur Verbindungskontrolle zwischen Steuerzentrale und DRM 4000
/SERVICE/HB OFF ;Ausschalten und ist mit einer Watchdog-Funktion vergleichbar. Ist die Verbindung
/SERVICE/HB 20 ;20s Timeout unterbrochen oder wird der Heartbeat nicht rechtzeitig neu getriggert, wird der
/SERVICE/HB ? ;Wert abfragen DRM 4000 in einen Grundzustand zuriickgesetzt.

Ist ein sténdiges periodisches Senden des Heartbeats zur Verbindungskontrolle
nicht moglich oder nicht erwiinscht, muss einmalig zu Beginn der Steuerung der
Wert OFF geschrieben werden, um den Heartbeat zu deaktivieren.
Schreibzugriff: Eingabe des gewunschten Heartbeat-Timeout-Wertes (Wert 60
... 0, entsprechend 60s bis 0s) bzw. OFF

Lesezugriff: Zeit bis zum Ablauf des Heartbeats in Sekunden wird

zuriickgegeben.
/SERVICE/CC/ON Wert Wert: NONE, 1-8/7?

Schreibzugriff: Einer oder mehrere Hardwarekontakte werden softwaremaRig
z.B.: aktiviert.
/SERVICE/CC/ON 1,2-4 Lesezugriff: Der aktuelle Status der Kontakte wird zuriickgegeben.
/SERVICE/CC/ON NONE Anmerkung: Bei Verwendung des Heartbeats (siehe oben) wird der Eintrag
/SERVICE/CC/ON ? nach Ablauf des Timeout-Wertes (= Wert 0) automatisch auf NONE gesetzt.
/SERVICE/CC/OFF Wert Wert: NONE, 1-8/?

Schreibzugriff: Einer oder mehrere Hardwarekontakte werden softwaremaRig
z.B.: deaktiviert.
ISERVICE/CC/OFF 1,2,6 Lesezugriff: Der aktuelle Status der Kontakte wird zuriickgegeben.
/SERVICE/CC/OFF NONE Anmerkung: Bei Verwendung des Heartbeats (siehe oben) wird der Eintrag
/ISERVICE/CC/OFF ? nach Ablauf des Timeout-Wertes (= Wert 0) automatisch auf NONE gesetzt.
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10.4.2 Online Zugriff auf alle Parameter

Mit Hilfe von REMOTE Befehlen kann Uber RS-232 auf alle DRM 4000 Parameter, wie Routing, VCA,
Priority Override, Ducking, Mute usw., zugegriffen werden. Dabei werden alle Parameter direkt gesteuert
bzw. abgefragt. Die Steuerung erfolgt parallel zu allen anderen Steuermdglichkeiten (Hardware Kontak-
tumschaltung, softwareméafige Kontaktumschaltung, externe VCA-Steuerung), wobei auch die entspre-
chenden Prioritaten wirksam sind. Wird z. B. ein externer Kontakt mit héherer Prioritat aktiviert, werden
damit die aktuellen Remote-Einstellungen Uberschrieben. Sobald der Kontakt wieder deaktiviert wird,
sind die vorherigen Remote-Einstellungen wieder glltig.

Standardmafig haben alle REMOTE Befehle die geringste Prioritat (0) und alle Eintrdge sind auf
NO_CHANGE gesetzt. In der nachfolgenden Tabelle sind alle REMOTE Befehle und die zugehorigen
Parameterwerte aufgelistet.

Beachten Sie bitte, dass alle REMOTE Einstellungen fliichtig sind, und nach dem Einschalten bzw. nach
Reset auf die Default-Werte (NO_CHANGE, Prioritat 0) zurlickgesetzt sind.

ASCII Befehl Kommentar
/SERVICE/HB Wert Wert: 60 ... 0, OFF / ? (siehe oben)
/SERVICE/CC/ON Wert Wert: NONE, 1-8/? (siehe oben)
ISERVICE/CC/OFF Wert Wert: NONE, 1-8/? (siehe oben)

/REMOTE/PRIO Wert
Wert: 0 ... 255/ ? (0 = niedrigste, 255 = hochste Prioritét)

z.B.: Schreibzugriff: Weist REMOTE Befehlen eine Prioritéat zu.

/REMOTE/PRIO 100 Lesezugriff: Liest die aktuelle REMOTE Prioritat aus.

/REMOTE/PRIO ?

/EDIT/REMOTE/MIC_LINE1/ROUTING Wert Wert: NO_CHANGE, OFF, MONO_A, MONO_B, DUAL / ?
Schreibzugriff: Setzt das Routing von MIC/LINE 1 per Remote

z.B.: (Prioritaten beachten!)

/EDIT/REMOTE/MIC_LINE1/ROUTING MONO_A Lesezugriff: Liest das per Remote gesetzte Routing von MIC/LINE

/EDIT/REMOTE/MIC_LINE1/ROUTING ? 1 aus.

/EDIT/REMOTE/MIC_LINE1/OVERRIDE Wert Wert: ON, OFF / 2

Schreibzugriff: Aktiviert oder deaktiviert Priority Override in
MIC/LINE 1 per Remote (Prioritaten beachten!)
Lesezugriff: Gibt aktuellen Status zurtick.

z.B.:
/EDIT/REMOTE/MIC_LINE1/OVERRIDE ON
/EDIT/REMOTE/MIC_LINE1/ OVERRIDE ?

ROUTING fir MIC_LINEZ2 ... MIC_LINE4 siehe MIC_LINE1
OVERRIDE fur MIC_LINE2 siehe MIC_LINE1

/EDIT/REMOTE/MIC_LINEA4/...
/EDIT/REMOTE/AUX1 Wert

Wert: NO_CHANGE, OFF, MONO_A, MONO_B, DUAL, STEREO /?
Schreibzugriff: Setzt das Routing in AUX 1 per Remote (Prioritaten
beachten!)

Lesezugriff: Liest das per Remote gesetzte Routing aus.

z.B.:
/EDIT/REMOTE/AUX1 STEREO
/EDIT/REMOTE/AUX1 ?

/EDIT/REMOTE/AUX4 Wert ROUTING fir AUX2 ... AUX4 siehe AUX1
/EDIT/REMOTE/OUT_A/MUTE Wert

Wert: NO_CHANGE, ON, OFF /?

Schreibzugriff: Setzt den Zustand des Ausgangsrelais in Ausgang
MASTER A per Remote (Prioritaten beachten!)

Lesezugriff: Liest den derzeitigen Status aus.

z.B.:
/EDIT/REMOTE/OUT_A/MUTE OFF
/EDIT/REMOTE/OUT_A/MUTE ?

/EDIT/REMOTE/OUT_A/DUCK Wert

Wert: NO_CHANGE, ON, OFF / ?

Schreibzugriff: Setzt den Zustand der Ducking-Steuerung in
Ausgang MASTER A per Remote (Prioritdten beachten!)
Lesezugriff: Liest den derzeitigen Status aus.

z.B.:
/EDIT/REMOTE/OUT_A/DUCK ON
/EDIT/REMOTE/OUT_A/DUCK ?

/EDIT/REMOTE/OUT_A/LEVEL Wert

Wert: NO_CHANGE, -90...0/?

Schreibzugriff: Stellt den VCA in Ausgang MASTER A per Remote
auf den angegebenen Wert (Prioritaten beachten!)

Lesezugriff: Liest den derzeitigen Status aus.

z.B.:
/EDIT/REMOTE/OUT_A/LEVEL -10
/EDIT/REMOTE/OUT_A/LEVEL ?

/EDIT/REMOTE/OUT_B/... Einstellungen fir OUT_B siehe OUT_A
/EDIT/ACTUAL/... Damit lassen sich die aktuellen Zustdande des DRM 4000 wie
z.B.: [EDIT/ACTUAL/MIC_LINE1/ROUTING? Routing usw. auslesen. Es werden nur Lesezugriffe empfohlen.
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SPEZIFIKATIONEN

10.5 Abmessungen
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GARANTIE

Das Werk leistet Garantie fur alle nachweisbaren Mate-
rial- und Fertigungsfehler fur die Dauer von 36 Monaten
ab Verkauf. Garantieleistungen werden nur dann aner-
kannt, wenn guiltige, d.h. vollstandig ausgefullte Garan-
tieunterlagen vorliegen.

Von der Garantie ausgenommen sind alle Schaden, die
durch falsche oder unsachgemafie Bedienung verur-
sacht werden. Bei Fremdeingriffen oder eigenméachtigen
Anderungen erlischt jeder Garantie- anspruch.

WARRANTY

The manufacturer's warranty covers all substantial de-
fects in materials and workmanship for a period of 36
months from the date of purchase.

Liability claims are accepted solely, when a valid — cor-
rectly and completely filled out — Warranty Registration
form is presented by the original owner of the product.
The warranty does not cover damage that results from
improper or inadequate treatment or maintenance. In
case of alteration or unauthorized repairs, the warranty
is automatically terminated.
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Anderungen vorbehalten. Subject to change without prior notice.
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